ANPR/ALPR CAMERAS AND SOFTWARE FOR TRAFFIC MONITORING

User Manual

Vidar ANPR Camera

The manual navigates through the menu items of the web interface
while presenting the adequate operation and use of the system.
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Federal
‘ Communications
Commission
Vyhlasenie o zhode FCC

47 CFR CAST 15 ODDIEL B
VIDAR

Vyhldsenie FCC (poznamka prekladatela: FCC=Federal Communications Commission, tj. Federdlna
komisia pre komunikaciu)

Toto zariadenie je v sulade s ¢astou 15 pravidiel FCC. Prevadzka podlieha tymto dvom podmienkam:
Toto zariadenie nesmie spésobovat skodlivé rusenie a

Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek prijaté rusenie, vratane rusenia, ktoré moéze vyvolat
neziaducu operaciu.

Poznamka: Toto zariadenie bolo testované aso zistenim, Ze vyhovuje limitom pre digitalne
zariadenie triedy A v sulade s ¢astou 15 pravidiel FCC. Tieto limity su navrhnuté tak, aby poskytovali
primeranu ochranu pred skodlivym rusenim pri prevadzke zariadenia v komerénom prostredi. Toto
zariadenie generuje, pouziva a mdze vyzarovat radiofrekvenénu energiu a ak nie je nainstalované a
pouzivané v sulade s ndvodom na pouzitie, mdze spdsobit Skodlivé rusenie radiovej komunikacie.
Prevadzka tohto zariadenia v obytnej oblasti moéze sposobit Skodlivé rusenie, pricom v takom
pripade bude pouzivatel poziadany, aby rusenie na vlastné naklady odstranil.

Zmeny alebo Upravy, ktoré nie su vyslovne schvalené vyrobcom zodpovednym za zhodu, mdzu mat
za nasledok zrusenie opravnenia pouzivatela prevadzkovat zariadenie.

Varovanie: Ak boli s produktom dodané tienené prepojovacie kable alebo prislusenstvo alebo boli
Specifikované dalsie komponenty alebo prislusenstvo (definované na inom mieste), ktoré sa maju
pouzit pri instalécii produktu, tieto musia byt pouzité tak, aby sa zabezpecila zhoda s FCC. Zmeny
alebo Upravy produktu, ktoré nie su vyslovne schvalené spolo¢nostou Adaptive Recognition Hungary,
mdzu mat za nasledok, ze FCC zrusi vase opravnenie pouzivat alebo prevadzkovat dany produkt.

Laserova bezpeénost: Vsetky modely kamery VIDAR ANPR, ktoré su vybavené meracim laserovym
modulom, su laserové produkty triedy 1 podla normy IEC 60825-1:2014.

CLASS 1
LASER PRODUCT

APTIVERECOGNITION.COM
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1. O TEJTO PRIRUCKE

Struktura tejto prirucky sleduje pristup konfiguracie novej kamery na prvé pouzitie.

e Kamera poskytuje pristup ku vsetkym svojim funkciam cez webové rozhranie, celé jej
ovladanie konfiguracie je dostupné pomocou webového prehliadaca. Nie je potrebné
instalovat Ziadne externé komponenty.

e Najprv su v tejto prirucke uvedené nastavenia systému umozniujuce funkeénost zariadenia
samotného.

e Dalej bude pouzivatel sprevadzany procesom nastavenia procesu snimania obrazu tak,
aby kamera poskytovala snimky dobrej kvality pre interné pouzitie aj pre streamované
video so zvolenym kédovanim.

e V tretej Casti manual ukazuje, ako zachytit udalosti pomocou internych alebo externych
spustacov a v zavislosti od modelu precitat, ulozit a oznamit tabulku s evidencnym &islo
vozidla zodpovedajucu udalosti.

e V poslednej ¢asti su popisané nastroje udrzby kamery (aktualizacia firmvéru, protokoly
atd)..

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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2. PRISTUP KU KAMERE

Nezabudnite ulozit nastavenia kliknutim na tlagidlo Ulozit.

Pre pristup ku kamere musia byt sprévne pripojené napdjacie a sietové konektory. Dalsie
informacie najdete v Sprievodcovi instalaciou. Postupujte podla piatich krokov uvedenych
nizsie:

1. Pripojte kameru k pocitacu alebo sietovému prepinacu pomocou ethernetového kabla a
potom kameru zapnite. Coskoro sa obe stavové LED diddy (na prednej strane kamery)
rozsvietia a zostanu svietit aj pocas spustania kamery. Ked zelend stavova LED dvakrat
zablika a cervena LED zhasne, kamera je pripravena na prevadzku.

2. Nastavte IP adresu vasho pocitaca ako 192.0.2.x (s x inym ako 3 alebo 255, napriklad
192.0.2.54), s maskou podsiete 255.255.255.0

Configure IPv4: Manually

IP Address: 192.0.2.54

Subnet Mask: 255.255.255.0

3. Pomocou prikazu ping otestujte sietové pripojenie ku kamere
Windows: ¢c: \ping -t 192.0.2.3
Linux: [pouzivatelské meno@mylinux ~]S ping 192.0.2.3
4. Balik ping echo bude prijaty za par sekind, ak nie:
e skontrolujte, LED diédu ethernetového spojenia na pocitaci alebo sietovom prepinadi
a fyzické spojenie
e skontrolujte IP adresu pocitaca odoslanim prikazu ping na jeho vlastnu adresu

(pomocou prikladu v kroku ¢. 2: ping 192.0.2.54)

nition America
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5. Spustite prehliada¢ (Firefox, Chrome alebo Edge) a do panela s adresou zadajte predvolend
IP adresu kamery: http://192.0.2.3. Ak weboveé rozhranie nie je pristupné, uistite sa, Ze pristup

neblokuje proxy ani brana firewall a Ze prehliadac nie je v rezime offline.

V' najnovsich verzidch Firefoxu (v. 56.0) moze byt potrebné vypnut funkciu , Pouzit
hardvérovl akcelerdciu, ak je dostupn & “, aby sa predislo mozZznému zaseknutiu

prehliadaca/pocitata (Nachadza sa na: Predvolby/Vykon/Pouzit odporic¢ané nastavenia
vykonu).

nition America
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3. WEBOVE ROZHRANIE

Hlavné oblasti rozhrania kamery:

Informacna lista

Informacna liSta zobrazuje menu a aktualnu verziu SW.
+ Logo adaptivneho rozpoznavania
- Cislo verzie

 Typ kamery, body ponuky

Bocné menu
« Zakladné nastavenie, rozsirené nastavenie, ANPR, udrzba, menu Pomoc — kliknutim otvorite

- Pristup k nastaveniam kamery cez navigator. Menu je usporiadané do stromovej Struktury.

Pracovny priestor
Na nastavenia pouzite pracovny priestor. Ulozte zmeny, inak zostanu v platnosti

predchadzajuce nastavenia.
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Tlacidla pracovného priestoru obsahuju pomoc prostrednictvom vyskakovacich okien.
Umiestnite kurzor mysi na Stitok nastavenia tak, aby sa zobrazil popis. Tato funkcia je
dostupna len pri niekolkych nastaveniach.

Brightness Controt: | Indoor (MANUAL]
Choose "MAMUAL" for foed
lighfing condifions or "ALITO’ if
lighting condifions may change.

@ Important!

Na uloZenie nastaveni pouzite tlacidlo Ulozit. Ak opustite stranku bez uloZenia nastaveni,
vSetky nastavenia sa stratia. Vyskakovacie okno vam pripomenie ulozZenie nastaveni.

Kliknite na ikonku v pracovnom priestore a zobrazi sa vam Pomoc na web stranke.

Na podstranky menu sa dostanete aj prostrednictvom priamych odkazov, ako
napr. http://192.0.2.3/#liveview/, http://192.0.2.3/#eventman, atd.

@ Important!

Pri pouZzivani programu Internet Explorer sa mdzete stretnut s problémami v urcitych
Castiach webového pouzivatelského rozhrania. Pre najlepsi pouzivatelsky zazitok pouzite
najnovsiu verziu prehliadaca Google Chrome, Firefox alebo Edge.

nition America
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4. PRVE KROKY (SPRIEVODCA)

WEBOVE ROZHRANIE>ZAKLADNE NASTAVENIE>SPRIEVODCA

Sprievodca vam pomoze s pociatocnou konfiguraciou systémovych nastaveni kamery. Prevedie vas

niekolkymi krokmi:

Welcome to the Wizard!
Here you can adjust basic settings.

e Prevedie vas nastavenim spravcu pouzivatela

1% wizarp

WELCOME

Username:
Full name:
Password:

Confirm password:

aptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
gnition Singapore PTIVERECOGNITION.COM
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e Nastavte aktualny datum a Cas

3 wizarD

WELCOME > DEFAULT ADMIN

Date: Year-month-day
Time: Hours:minutes:seconds

Time zone:

Keep camera settings:

e Nastavte siet

¥ wizarp

WELCOME > DEFAULT ADMIN > DATE AND TIME

~ Network setup
Hostname: ARHinc

DHCP: v

+ IPv4 settings

CANCEL

ADAPTIVERECOGNITION.(

ition America ptive nition Nordic
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e  Zobrazi sa kontrolny zoznam nastaveni: spravne nakonfigurovany zaznam sa zobrazi

zelenou farbou. Polozky, ktoré si vyzaduju dal$iu pozornost, su zobrazené ¢ervenou farbou

1§ wizarp ?

WELCOME > DEFAULT ADMIN > DATE AND TIME > NETWORK > FINISK

@ Welcome
© Default Admin
© Date and Time
© Network

© Network setup
© IPvé settings
© IPvé settings

VSetky tieto nastavenia su dostupné aj ako samostatné konfiguracné stranky (pozri Nastavenia
systému).

aptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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5. SYSTEMOVE NASTAVENIA

5.1. SIET

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > SIET

Tato stranka poskytuje pristup k sietovym nastaveniam kamery.

s

LIVE VIEW

USERS

DATE AMD TIME

NETWORK SETUP

Hostname:

DHCP:

IPV4 SETTINGS

IP address:

IP address 2:

Gateway:

Secondary DNS IP:

IPV& SETTINGS

IP address:

Primary DNS IP:

HTTPS

IP FILTER

ARHInc

ADVANCED CAMERA INTERFACE PROTOCOLS

Enable ONVIF:

Enable NTCIP:

HTTPS only:

Enable link-local
address [IPvé]:

SNMPV3

DYNAMIC DNS

Enabled:

URL:

url

MIB FILES FOR NTCIP/SNMP

NTCIP MIB file

MIE file for ARH-specific features

Software Version:  2022.6.10-952

Title of this site:

Netmask:
Netmask 2:

Primary DNS IP:

Subnet bits:

Secondary DNS IP:

Enable RTP:
Enable SSH:

Enable Bonjour:

Update pericd [min]:

Status:

Copyright & 1993-2022 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.
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SET DEFAULT IP

CONFIGURE

CONFIGURE

CONFIGURE
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5.1.1. NASTAVENIE SIETE

e Meno hostitela (hostname): nazov zariadenia v sieti.

e Nazov tejto stranky: Textovy popis zariadenia, napriklad CameraFrontRight, ktory sa zobrazi
ako nazov karty prehliadaca.

e DHCP (dynamic host configuration protocol, tj. protokol dynamickej konfigurdcie hostitela):
Zaciarknite toto policko, ak chcete, aby kamera pracovala v rezime DHCP, to znamena na
ziskanie jeho
o IP adresy
0 Masky siete
o Brany
o Primarneho a sekundarneho DNS (domain name system., t.j. systém doménovych mien)

zo servera DHCP (reZzim DHCP).

5.1.2. IPVERZIA4 A6

Kamera podporuje IPv4 a IPv6. Obe verzie je mozné aktivovat sucasne. K zariadeniu mozno

priradit najviac dve adresy IP.

e Set default IP: Toto tlacidlo obnovi pévodnu IP adresu kamery a prislusné nastavenie
sietovej masky.
e |Pv4: Je mozné nastavit IP adresu kamery
o Automaticky cez DHCP (pozri moznost vyssie), pripadne
0 Manualne, staticka adresa IP.
o |Pv6:
o Podporované su iba staticke IP adresy.

o MozZnost /16 predstavuje dizku masky podsiete (16 oznaduje masku diht 8 znakov)

SENDINFC
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5.1.3. HTTPS

Zabudovany webovy server kamery je schopny bezat v rezime HTTPS, ktory zaistuje Sifrovany a

bezpecny kanal medzi vami a kamerou.

Ako vytvorit a nainstalovat podpisany certifikat:

e Nastavte datum a Cas, inak zariadenie neprijme nahrany certifikat.

e Vygenerujte a stiahnite si subor ,Ziadost o podpis certifikatu” (pripona .csr) do svojho
zariadenia.

e Podpiste certifikat certifikacnou autoritou, napriklad Symantec, Trustwave... alebo
samostatne vygenerovanou certifikaciou najvyssej urovne, ako je RootCA.

e Po podpisani ho nahrajte do svojho zariadenia s verejnym klucom certifikatu RootCA.

e Poinstaldcii a reStartovani je vaSe zariadenie dostupné s protokolom HTTPS.

ApapTIve [EECOGRITION

VIDAR SMART > BA UP > NETWORK > HTTPS 2021.10.14-1810

HTTPS
LIVE VIEW
. SELF-SIGNED CERTIFICATE GENERATE
DATE AND TIME Hostname: 121d219.ar local Validity [days]: 345
NETWORK Press 'Generate' if you'd like to create a Self-Signed Certificate.
WIZARD
SIGNING CERTIFICATE

ADVANCED SETUP
1. Generate/Download Certificate Signing Request

CERTIFICATE SIGNING REQUEST GENERATE DOWNLOAD
Hostname: 121d219.ar local

Press ‘Generate’ if you'd like to create a Certificate 5igning Reguest.

After generation you can download it and send it to a Certificate Authority for signing.

Software Version: 2021.10.14-1810 Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. AlL rights reserved.
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5.1.4. IPFILTER

AoAPTIVE EGOGNITION]
IP FILTER
LIVE VIEW
Default Policy: Accept All
USERS
I There are no addresses set. All incoming connections will be accepted. I
DATE AND TIME
e ADD IP ADDRESS TO FILTER LIST m
WIZARD IP address: Subnet: 255.255.255.255
ADVANCED SETUP Type: HTTP + STREAM
HTTP + STREAM
HTTP
STREAM
Software Version-  2021.12 8-1618 yright © 1993-2021 i i Hungary. All ri

Note

Modul filtra IP blokuje iba pristup HTTP a stream. Nema vplyv na pristup SSH a FTP.

Predvolena politika: Politika méze mat dva typy
e Odmietnut vSetko — v tomto pripade je odmietnuty pristup ku vSetkym IP adresam okrem
uvedenych

e Prijat vSetko — v tomto pripade je pristup povoleny vSetkym IP adresém okrem uvedenych

Vynimky z predvolenej politiky je mozné pridat a odstranit v ¢asti Pridat IP adresu do zoznamu filtrov.

gnition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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IP adresa: Systém akceptuje aj adresy IPv4 a IPv6.

Typ: Rozsah filtrovania IP
e HTTP+STREAM: nastavenia sa aplikuju na poziadavky HTTP aj stream
e HTTP: nastavenia sa pouziju na poziadavky http

e STREAM: nastavenia sa pouziju na poziadavky na streamovanie

Podsiet: Maska podsiete pridavanej IP adresy. Toto musi byt vyjadrené formou bodkovo-

desiatkového zapisu, rovnako ako samotna adresa (napr. 255.255.255.0)

Po kliknuti na tlagidlo Pridat sa nové vynimka objavi v tabulke BLOKOVANE/PRIJATE ADRESY nad
editacnymi polami. Prvky tabulky mozno odstranit kliknutim na zaskrtavacie policko v riadku a
naslednym kliknutim na tlac¢idlo Odstranit. Vyssie uvedené nastavenia (predvolend politika, vynimky)

sa pouZiju az po kliknuti na tlacidlo UloZit.

@ Important!

Pred kliknutim na tlacidlo Ulozit sa uistite, ze sU vSetky nastavenia spravne
nakonfigurované, nespravne nastavenie mdze pouzivatelovi zablokovat pristup ku kamere.
V tomto pripade je mozné pouzit REZIM OBNOVENIA.

ecognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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5.1.5. POKROCILE PROTOKOLY ROZHRANIA KAMERY

Povolit ONVIF: Zaciarknutim tohto policka povolite rozhranie ONVIF kamery. Upozorfiujeme, Ze ak je
zapnuta funkcia ONVIF, mnozstvo pamate dostupnej na ukladanie obrazkov do vyrovnavacej

pamate bude mensie.

Povolit RTP: Tuto moznost vyberte, ak chcete povolit streamovanie RTP.

Povolit NTCIP: Aktivuje protokol NTCIP (Narodné dopravné komunikéacie pre inteligentny dopravny
systém), ktory vytvara bezproblémovu integraciu do Standardizovanych systémov ITS (intelligent
transportation system, tj. inteligentny dopravny systém).

Viac informacii o NTCIP najdete v prirucke NTCIP v menu Pomoc webového rozhrania.

Iba HTTPS: Povoli protokol HTTPS, ktory je Sifrovany pomocou TLS (Transport Layer Security).

Povolit SSH: Ked je toto policko zaskrtnuté, pristup bude odmietnuty cez port sluzby (SSH). Ked je
tato sluzba vypnutd, podpora Adaptive Recognition bude mat obmedzené nastroje na opravu

kamery v pripade, ze je nedostupna!

Povolit ,linkllocal* adresu (IPv4): Ak pocita¢ bezi na sieti DHCP, je mozné obnovit sietovu
komunikaciu s nespravne nakonfigurovanymi IP zariadeniami a opravit IP adresu. Da sa to

dosiahnut pomocou takzvanej lokalnej adresy IPv4 sietového zariadenia.

Povolit Bonjour: Program dokaze detekovat Adaptive Recognition kamery (VIDAR) v sieti Ethernet
pomocou protokolu Bonjour.

Program rozpoznava vsetky zariadenia pripojené k sietii mbéze sa opytat na ich IP adresu
(prostrednictvom protokolu Bonjour), ale nakoniec bude plne komunikovat iba s tymi, ktoré su

nakonfigurované na rovnakej podsieti ako pocitac.

APTIVERECOGNITION.COM
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5.1.6. SNMPV3

SNMP (Simple Network Management Protocol) je sietovy protokol na spravu a monitorovanie
sietovych prvkov. SNMP ziskava informdcie a data z kamier v sieti. Bude tieZz schopny komunikovat
so sietovymi zariadeniami, ktoré poznaju rovnaky standard.

Pomocou protokolu SNMP mdzete:

- identifikovat zariadenia

* monitorovat vykon siete

- monitorovat zmeny alebo zistovat stav sietovych zariadeni v realnom case.

Najprv kliknite na tlacidlo Konfigurovat.

. . - .., - SNMPv3 only «
Funkciu mozno vypnut pouzitim policka
Potom mbzZete pridat nového pouZivatela: kliknutim na tlacidlo plus (+) sa zobrazi formular s
poziadavkou na nasledujuce polia:
- Pouzivatel'ské meno
- Uroveri pristupu (normaélny pouzivatel, pouzivatel iba na ¢itanie, superpouzivatel a spravca)
- Uroveri zabezpecenia (Off, MD5, SHAT, MD5+DES, SHAT+DES, MD5+AES, SHAT+AES)

aowPrive NI

SNMPanly [ N
LIVE VIEW
+ Username Access Level Security Level
USERS admin Administrator Off G 3
DATE AND TIME = : Add new user : Modify user 5 : Delete user

NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

Nastavenia sa pouziju az po kliknuti na tlacidlo ULOZIT.

cognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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5.1.7. DYNAMICKE DNS

Dynamické DNS sluzby poskytuju konzistentni metddu adresovania pre zariadenia, ktoré Casto
menia IP adresu. Hostitel'ské zariadenie musi pravidelne (obdobie aktualizacie, uvedené v minutach)
Ziadat o aktualizaciu poskytovatela dynamickych sluzieb DNS (adresa URL, ako je uvedené
poskytovatelom DDNS), ktory bude nasledne aktualizovat tabulky DNS (kde su nazvy
domén/hostitelov preloZené na prislusné IP adresy) poskytovatela sluzieb. Aktudlny stav procesu je
zobrazeny v polozke Stav. Upozoriujeme, Ze tuto funkciu mézu ovplyvnit sietové nastavenia, ako su
IP domény, nastavenia brany atd., skratka: poskytovatel sluzby DDNS musi byt dostupny zo

zariadenia.

5.1.8. MIB SUBORY PRE NTCIP/SNMP

Riadiaca informacna zakladna (MIB=management information base) je formalny popis mnoziny
sietovych objektov, ktoré mozno spravovat pomocou protokolu SNMP (Simple Network
Management Protocol). Format MIB je definovany ako suc¢ast SNMP. Mézete si ho stiahnut a otvorit
pomocou lubovolného textového editora. Funkcia funguje iba vtedy, ak je zaciarknuté policko Povolit

NTCIP v ponuke Rozsirené protokoly rozhrania kamery.

Note

Nastavenia sa pouziju po kliknuti na ULOZIT.

ecognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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5.2. DATUM A CAS

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > DATUM A CAS

VIDAR User Manual

AoAPrive ECGNITON

ETUP > DATE AND TIME

DATE AND TIME

LIVE VIEW

Date: 2021-06-15
USERS

Time zone: Etc/UTC
DATE AND TIME

NTP SETTINGS
NETWORK

NTP client: Reqular NTP client
WIZARD o
ADVANCED SETUP Regular NTP client

Software Version: 2021.6.8-1551

Time:

NTP server
hostname/IP:

Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

GET CLIENT TIME “ ?

08:40:47

SYNCHRONIZE “ ?

10035

Aktualny datum a Cas a nastavenia Casomiery sa spravuju z tejto stranky. Pouzivatelia sa mdzu

rozhodnut nastavit datum a ¢as rucne raz alebo pouZit protokol synchronizacie ¢asu (NTP), ktory

bude udrzZiavat ¢as synchronizovany so serverom cez siet.

Pred nastavenim ¢asu sa prosim uistite, Ze vase ¢asové pasmo je platné (ma spravny kontinent /

hlavné mesto). MéZete to urobit pomocou rozbalovacieho zoznamu Casové pasmo.

Pre manualne nastavenie Casu bud zadajte datum a Cas do prislusnych poli, alebo kliknutim na

GET CLIENT TIME

upravte interné hodiny kamery podla hodin pocitaca. Upozornujeme, Ze toto

nastavenie je len jednorazové, neumoznuje zachovat synchronizaciu kamery s klientskym pocitacom.
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Nepretrzita synchronizacia je zalozena na protokole NTP (Network Time Protocol). S klientskym NTP
su k dispozicii nasledujuce nastavenia:
e vypnuté: Ziadna synchronizacia NTP
e pravidelny klientsky NTP: Pravidelna synchronizacia NTP podla Standardu NTP. Toto je
kompatibilné so vSetkymi servermi NTP a sietovymi konfiguraciami. Je zarucena presnost

priblizne na jednu sekundu.

@ Important!

Ak chcete spustit okamzitu synchronizaciu s najblizsim aktivnym serverom NTP, kliknite na
tladidlo Synchronizovat. Upozoriujeme, Ze ak kamera dostatoc¢ne rychlo nendjde najlepsi a
najblizsi server, po stlaceni tlacidla sa zobrazi chybové hlasenie. Toto nema vplyv na
parametre nastavené v poliach NTP, takZze samotné NTP bude fungovat bez kliknutia na
tlagidlo Synchronizovat!

Je potrebné nastavit nasledujuce parametre:

Hostitelské meno NTP servera/IP: Adresa NTP servera. (Ak server NTP nebeZi na predvolenom porte

(123), zadajte port v nasledujicom formate: [hostitelské meno/ip]:[port].

SYNCHRONIZE

Ak chcete spustit okamzitu synchronizaciu so serverom NTP, kliknite na tlacidlo

Kamera ma vnutornu batériu, ktora napdja hodiny redlneho ¢asu (RTC), ked je kamera
vypnutd. V stave vypnutia je batéria schopna napéjat RTC priblizne 2 tyzdne. Uplné nabitie
batérie trva priblizne 12 hodin v zapnutom stave.
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5.3. POUZIVATELIA

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > POUZIVATELIA

Na tejto stranke su zobrazené nastavenia spravy pouzivatelov.

Ak sprava pouzivatelov nie je potrebna, mozno ju vypnut pomocou zaskrtavacieho policka

USER AUTHENTICATION «

. To zvySuje vykon. Prava spravcu budu udelene vsetkym. Toto je tiez
predvoleny stav z vyroby. Ak chcete vytvorit novych pouZzivatelov, musite najprv vytvorit pouzivatela
s opravneniami Spravca“.

+ W ;8

Pouzivatelov mozno pridat , odstranit a editovat pouzitim zodpovedajucich tlacidiel.

AoarTive NN

VIDAR SMART > BA

USER AUTHENTICATION | ?
LIVEVIEW

User Settings have been modified! When finished editing user settings please click on the Validate” button to restart the camera otherwise
USERS user authentication might not work properly!
DATE AND TIME + Username Full Name Access Level
NETWORK

admin Default Admin Administrator ;3
WIZARD
ADVANCED SETUP
. scfwareVersion: VO4rl2)  Copright®

@ Important!

Ak povolite ,Overenie pouzivatela”, vsetky pripojenia ku kamere budu vyZzadovat

pouzivatelské meno a heslo.
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Pridanie nového pouzivatela: Po kliknuti na tladidlo plus (‘+') sa zobrazi formulér s poziadavkou na
nasledujuce polia:

e Meno: Meno pouzivatela, ktoré sa pouzije na prihlasenie.

@ Important!

Pouzivatel'ské meno nemdze byt ,root”. Pouzivatel'ské meno moze obsahovat iba pismena

anglickej abecedy, ¢isla alebo podciarkovnik (') (s reguldrnym vyrazom: /A[0-9A-Za-z_]*S/)

e Celé meno: Celé meno pouzivatela.

@ Important!

Celé meno by malo obsahovat iba pismena anglickej abecedy, Cisla, medzery alebo

nasledujuce znaky:""'/,'_'+-," (s reguldrnym vyrazom: /A[ 0-9A-Za-z\.\/_\+\- |*S/)

e Heslo: Zodpovedajuce heslo.

@ Important!

Heslo by malo obsahovat iba pismena anglickej abecedy, ¢isla alebo podciarkovnik () (s

regularnym vyrazom: /*[0-0A-Za-z_]*$/)

e Potvrdit heslo: Potvrdit zadané heslo, aby sa vylucili chyby v pisan.
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 Uroven pristupu: V tabulke niz$ie najdete rozsah kazdej Urovne pristupu.

Urovers pristupu Vyhody
Divak Login
Zivy nahlad
Pomoc
Normalna Login

Zakladné nastavenie — zZivy nahlad

Pokrocilé nastavenie — detekcia pohybu, privatna zéna, spravca udalosti
ANPR - prehliadat

Udrzba — systémové informécie, dennik kamery

Pomoc

Opravnenie Login
zakladné nastavenie — vSetky polozky v menu
Pokrocilé nastavenie — vSetky polozky v menu (okrem IP filtra)
ANPR - vSetky polozky v menu
Udrzba — systémové informécie, dennik kamery, restart

Pomoc

Administrator Pristup ku kazdej funkcii kamery

e Editovat/Odstranit: Je mozZné upravovat uZivatelské parametre alebo odstrafiovat
existujucich uzivatelov zo systému s vynimkou hlavného "admin" uzivatela. Tohto
pouzivatela nie je mozné odstranit a jeho pouZivatel'ské meno a Uroven pristupu nie je mozné

upravit.

Nastavenia sa pouziju az po restartovani kamery. Ak po Uprave kliknete na POTVRDIT,

kamera sa automaticky restartuje.
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6. NASTAVENIE OBRAZU

6.1. PROCES SPRACOVANIA

WEBOVE ROZHRANIE > POKROCILE NASTAVENIE > NASTAVENIA STREAMU

Proces snimania obrazu je organizovany ako proces, ktory prijima obrazky zo snimaca a nasledne
spracovava a uklada obrazky do vyrovndvacej pamate. MozZe existovat viac ako jeden proces: tento
rezim prevadzky sa nazyva rezim Multi. Motivaciu rezimu Multi mozno ilustrovat na nasledujucich
prikladoch:
e Poskytnite stream nizkej kvality na zobrazenie a ulozenie a sucasne stream vysokej kvality
pre ANPR
e V pripade zmiesanych (reflexnych a nereflexnych) poznavacich znaciek poskytnut dva prudy
s réznou intenzitou osvetlenia pomocou paritného blikania.
e Jeden ANPR (vozidlo podexponované, SPZ jasne viditelna) a jeden prehladovy prud (vozidlo
viditelng, SPZ preexponované)

Primarne a sekundarne procesy spracovania sa konfiguruju v ¢asti Nastavenia prudu .

ADAPTIvE |RECEIGRITIONI

ENER

SOURCE SETTINGS ?
SENSOR 1 SENSOR 2
STREAM SETTINGS
Source #1: 1440%1080 @ 30 frame/s Source #1: 1440 108D @ 30 frame/s
PRIVATE ZONES
Multi mode: Multi mode:
EVENT MANAGER
Rotation 180" Rotation: 180°
Horizontal Vertical Horizontal Vertical
mirroring: mirroring: mirroring: mirroring:
Source #2 Source #2.
Synchronize to
external source:
ADD/REMOVE STREAM
STREAM 1 STREAM 2 STREAM 3 x
1440x1080 @30 ... 1440x1080 @ 30 ... 14501080 @ 30 ... o
JPEG JPEG H244
9901 9902 291
STREAM 1 SETTINGS IDEFAULT FOR SENSOR 1)
Selected source: Streaming port: %901
Image channel Streaming type. Multipart JPEG
Hpbeastres o Final framerate: 30 frames
frames:
Link of the stream:  hiap://000d=19.ar Local:9901 video.mipeg RTF link: risp://000de19.arlocal/stream/peg
JPEG encoder settings for current image source
EXIF description of - —
SPEC e JPEG quality: e | 75
Using the event Never JPEG quality on - e +
quality: event:
‘Software Version:  2022.6.20-1023 il 1993
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Primarny proces je vzdy aktivny. Sekundarny proces sa aktivuje povolenim rezimu Multi. Obidva
procesy suU napdjané rovnakym snimacom. Proces vSak mozno konfigurovat nezdvisle s
nasledujucimi obmedzeniami:

e Horny limit rozliSenia pixelov je maximalne rozliSenie obrazového snimaca a nizSie rozliSenia
moZu predstavovat iba silu dvoch zlomkov plného rozlisenia (%, %, % atd’)

e Ked je povoleny rezim Multi, parne snimky sa privadzaju do primarneho procesu, zatial ¢o
neparne snimky sa privadzaju do sekundarneho procesu, takze snimkova frekvencia
jednotlivych procesov bude jednou polovicou snimkovej frekvencie snimaca.

e Nastavenia snimaca (ako je zisk alebo uzdvierka — nastavitelné v rezime Live View) a
geometrické transformadcie (rotacia, zrkadlenie) su zdielané tymito dvomi procesmi.

e Nastavenia ndsledného spracovania (ako je farba/rezim odtienov sivej, gama atd.) su
nezavislé pre tieto dva procesy

e Pre parne/neparne snimky mozno definovat dve rézne intenzity vstavaného osvetlenia (Blika
parita snimok — najdete ju aj v Live View)

e Procesy su identifikované podla ich zdroja (zdroj €. 1 pre primarny proces a zdroj €. 2 pre

sekundarny proces)

Obidva procesy mozu napadjat jeden alebo viac serverov na streamovanie videa obrazkami. Video

servery mozu streamovat v réznych kodovaniach, kontajneroch atd'.

Nastavenia zdroja
o Zdroj &. 1: Rozlisenie a FPS primarneho zobrazovacieho procesu
o Zdroj €. 2: RozliSenie a FPS sekundarneho zobrazovacieho procesu
o Multi Mode: Toto zaciarkavacie policko aktivuje rezim Multi Mode
o Rotécia, horizontalne a vertikdlne zrkadlenie: Geometrické transformacie (zdielané oboma

procesmi)

Upozorfiujeme, Ze ked je aktivovany Multi Mode, Parity Flash nie je podporovany!

Nastavenia streamu X: Tu sU uvedené nastavenia vybraného streamu
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Pridat/odstranit stream: Vystup primarneho aj sekunddrneho procesu mozno nasmerovat do
streamu, ¢o je video stream streamovany na porte HTTP. Stream mdzete pridat kliknutim na ikonu
,+" v dostupnom (prazdnom) slote. Ponukne sa vam mnozstvo predvolieb, ktoré si neskdr mozete

prisposobit.

STREAM 1 STREAM 2 X STREAM 3 X STREAM 4 X
1280x720 @ 15 fps 1280x720 @ 15 fps 1280x720 @ 15 fps 1280x720 @ 15 fps
JPEG H264 JPEG H264

9901 9911 9902 9912

STREAM 5 X
1280x720 @ 15 fps
H264

20

Vybrany zdroj: Proces, ktoré bude napdjat tento prud

Streaming port: HTTP port, na ktorom sa bude video streamovat

Obrazovy kandl: Kodovac pouzity v streame (JPEG alebo H264). K dispozicii je aj Specialny typ
,Motion Detecting", ¢o je Specialne jadro H264 urcené na detekciu pohybu

Kone&na snimkova frekvencia: Zobrazi vyslednu snimkovu frekvenciu

Pocet preskoéenych snimok : Da sa pouzit na dalSie znizenie snimkovej frekvencie streamu, pretoze
rozliSenie @ snimkova rychlost je uz uvedené v ,Zdroj #X"

Odkaz na stream: Zobrazi odkaz, kde bude stream dostupny. Ked je povolena autentifikacia, stream
je pristupny len vtedy, ak je v odkaze uvedené pouzivatel'ské meno a heslo v nasledujucom formate:
http://meno pouzivatela:heslo@HOSTADDR:PORT(napr. http://admin:admin@192.0.2.3 :9901/ ...)

RTP link: Dalsi sietovy protokol na dosiahnutie streamu. Zaciarknite policko ,Povolit RTP" v
nastaveniach siete.

Typ streamovania: Kontajner streamu, ktory méze byt nasledujuci:

Kanal obrazkov: JPEG H264 Detekcia pohybu
Kontajner #1 Viacdielny JPEG H264 H264
Kontajner #2 RAW JPEG MKV (Matroska) MKV (Matroska)

Kontajner #3 MKV (Matroska) MP4 -
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Nastavenia kédovaca: V zavislosti od toho, ¢i sa pouziva kdodova¢ H264 alebo JPEG, zobrazi sa

jedna z nasledujucich ponuk:

e Nastavenia kddovaca H264 pre aktualny zdroj obrazu:
Kddovanie H264 pouziva klicovu snimku (1), po ktorej nasleduje niekolko predpovedanych
snimok (P). Frekvencia | snimok, rychlost kompresie a bitova rychlost sa daju flexibilne
konfigurovat. Tieto nastavenia sa mozu prispdsobit aj obsahu obrazu, napriklad poskytnut
vys$Siu kvalitu streamu v pripade udalosti (detekovany pohyb) a nizsiu kvalitu, ked je viditelné
iba pozadie. Dokonca je mozné tuto vyssiu kvalitu obmedzit na ¢ast obrazu, ktora zobrazuje

vozidlo.

o Velkost skupiny | a P snimok: Velkost skupiny je pocet | snimok plus pocet P snimok.

Napriklad 1 klti€ova snimka + 15 predpokladanych snimok, velkost skupiny je 16.

o Kompresia H264: Predvolend kompresia H264. Cim je toto Cislo vacsie, tym je kvalita

nizSia, ale s vySSou mierou kompresie a naopak.

o ObsluZny nastroj I-frame na udalosti:

o Pouziva...: Pouziva velkost skupiny ramov | a P zhora

o Ak je novy.... Prva snimka udalosti (pozri nizsie) bude snimka I, vSetky ostatné snimky
budu P

o VSetky snimky...: VSetky snimky budu | snimok pocas celého trvania udalosti

o Kompresia H264 pri udalosti: Pocas udalosti sa pouzije tato kvalita namiesto kompresie
H264.

o Kompresia okna pri udalosti: Kompresia H264 v okne udalosti (oblast obrazu definovana

udalostou, napr. kde bol detekovany pohyb).

o Priemerna bitova rychlost: Obmedzte priemernu bitovu rychlost na tdto hodnotu.

o Delta kompresie H264: Aby sa dosiahla priemerna bitova rychlost, méze sa znizit kvalita

(kompresia H264). Tato kontrola obmedzuje vysku tohto zniZenia.
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o PouZzitie kvality udalosti: Definicia toho, ¢o predstavuje udalost pre kvalitu H264 na parametri
udalosti.

o Delta kompresie H264 pri udalosti : Aby sa dosiahla priemerna bitova rychlost, kvalita
udalosti (kompresia H264 pri udalosti) sa moZe znizit. Tato kontrola obmedzuje vysku tohto

zniZenia.

e Nastavenia kddovaca JPEG pre aktualny zdroj obrazu:
o EXIF popis suboru JPEG: Popis vlozeny do hlavicky suboru.
o Pouzitie kvality udalosti: Definicia toho, ¢o predstavuje udalost pre kvalitu JPEG v
parametri udalosti.
o Kvalita JPEG: Predvolend kvalita JPEG. Cim vacsie je toto ¢islo, tym lepSia je kvalita.

o Kvalita JPEG na udalosti: Kvalita JPEG pocas trvania udalosti.
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6.2. NASLEDNE SPRACOVANIE

6.2.1. OBRAZOK
WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > OBRAZ

BASIC SETUP

LIVE VIEW

USERS

LIVE VIEW

DATE AND TIME

NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

Sensor 1 -> Source #1 :: 1440x1080 @ 30 framey/s

EXPOSURE
< ] & 3
OPTICS FLASH ADVANCED EXTENSIONS

Zakladné nastavenia nasledného spracovania sa konfiguruju tu:

e Jas: ZvySenie/znizenie jasu obrazu
e Kontrast : ZvySenie/znizenie kontrastu jasu obrazu

e Sytost: ZvysSenie/zniZenie chrominancie kontrastu obrazu
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6.2.2. FARBA

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > FARBA

AoaPrIve NI

LIVE VIEW

USERS i . [Automanic
DATE AND TIME
NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

‘-
Sensor 1 -» Source #1 :: 144001080 @ 30 frame/s

®

MODE EXPOSURE IMAGE |
q g @ <
OPTICS FLASH ADVANCED EXTENSIONS

Nastavenia farieb sa konfiguruju tu:

Farebny rezim: Automaticky/Farebny/Sivy rezim
o Farba: Farebny rezim

o Sedy rezim: idealny pre nocny IR rezim

Whb. Cervend: Zosilnenie erveného kanalu
Whb. Zelena: Zosilnenie zeleného kanalu

Wb. Modré : Zosilnenie modrého kanalu

Korekcia farieb: Automaticka kompenzacia farby osvetlenia.
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6.2.3. POKROCILE

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > ROZSIRENE

VIDAR SMART

BASIC SETUP
LIVE VIEW

LIVE VIEW -

USERS

DATE AND TIME

NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

Sensor 1 -> Source #1 :: 2048x1536 @ 20 frame/s 2021-11-29 09:48:57 Europe/Budapest

als — &
3 ® =3 /]
MODE EXPOSURE IMAGE COLOR
q ]

OPTICS FLASH

RozSirené nastavenia nasledného spracovania sa konfiguruju tu:

e ReZim slabého osvetlenia : V podmienkach slabého osvetlenia algoritmus vyladi snimac a
parametre nasledného spracovania tak, aby bol stale schopny zachytit primerany obraz.
(Pozndmka: toto nie je striktne krok po spracovani). Uroven tychto nastaveni je mozné vybrat
z rozbalovacej ponuky, ktoré obsahuje Ziadne, nizke, stredné, stredné a vysoké. Cim vyssia
hodnota, tym vyssi je Sum obrazu.

e Gamma: Gamma korekcia obrazu

e Kvalita JPEG: Ovplyvriuje mieru kompresie JPEG obrazka — vysSia kvalita znamena nizSiu
kompresiu.
 Uroven bielej: Definuje hodnotu pixelov, nad ktorou budu véetky pixely mapované na bielu

 Uroven giemej: Definuje hodnotu pixelov, pod ktorou budu vsetky pixely mapované na ¢iernu
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6.2.4. SUKROMNE ZONY

WEBOVE ROZHRANIE > ROZSIRENE NASTAVENIE > SUKROMNE ZONY

AoPrIve NN

VIDAR SMART > Al ) SET

ADVANCED SETUP
Private zone #1

STREAM SETTINGS

Sensor 1 #1

MOTION DETECTION

PRIVATE ZONES

EVENT MANAGER

IP FILTER

- .
-
-

Za urcitych okolnosti méze byt potrebné zakryt ¢ast snimky, napriklad parkovacie miesto v blizkosti
monitorovaného pruhu, kde by na snimke nemali byt stojace vozidla a ich poznavacie znacky by mali
byt vylucené zo spracovania, alebo ked je zobrazeny sukromny majetok.. Tieto neZiaduce Casti je

mozné pokryt maximéalne 3 obdiznikovymi zénami pomocou nastroja Sukromné zény.

Po kazdom pridani oblasti sa v lavom hornom rohu zobrazi obdiZnikovy réméek (so Zltymi okrajmi).
Tento obdiZnik m& menitelnu velkost a mozno ho umiestnit na pole obrazka do pozadovanej polohy.
Po kliknuti na tlagidlo ULOZIT sa definovana oblast vyplni ¢iernou farbou, o modZzete vidiet na Zivom

nahlade aj na streamoch.
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6.3. OVLADANIE JASU

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > REZIM

VIDAR SMART

BASIC SETUP

LIVE VIEW

USERS

DATE AND TIME

NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

a!

OPTICS

EXPOSURE

FLASH

IMAGE

@

ADVANCED

2021-11-23 08:07:18 Eurcpe/Budapest

&

EXTENSIONS

Ovladanie jasu automaticky monitoruje a riadi expoziciu snimky, pricom prioritou je &itanie SPZ.

Ovladanie jasu v zasade upravuje ¢as expozicie (uzavierka) a zosilnenie. Ked' sa Uroven okolitého

osvetlenia zniZi, as otvorenia uzavierky aj zosilnenie sa moézu predizit, ale len do uréitej Urovne

(Maximalna uzavierka a Max. zosilnenie), pretoze prilis dlha hodnota uzavierky spésobi rozmazanie

pohybu, prili§ velké zosilnenie bude mat za nasledok nadmerné rusenie. Ovladanie jasu sa tiez

prepne do no¢ného reZzimu (zapojenie vstavanych LED), ak Uroven osvetlenia klesne na uroven, pri

ktorej nie je mozné zachytit farebny obraz.
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lkona vlavo hore zobrazuje aktualny stav:

. Manualny mod
. denny rezim
. Nocny mad

Prejdenim mySou na ovladacie prvky ziskate dalSie informacie.

e Ovladanie jasu: V rdoznych situaciach osvetlenia su potrebné rézne stratégie na udrzanie
vyvazenej urovne expozicie. Kamera ponuka jednu manualnu a dve automatické stratégie:
o vnutorné (manudélne) — Na vnutorné pouzitie. V manudlnom rezime uzavierka a zosilnenie
a v modeloch vybavenych motorizovanymi SoSovkami sa clona nastavuje volne.

o vonkajsie (auto) — Na vonkajsie pouzitie.

e Adaptivny ciel (ATT): Modul ATT je predvolene vypnuty; da sa aktivovat v rozhrani ovladania
jasu v GUI.
ATT upravuje cielovt hodnotu ovlddania jasu. Ak je SPZ prili$ tmava, zvacsi ju, ak je svetlg,

zmensi ju.
e Cielovy jas: Tento ovladaci prvok umoznuje pouzivatelovi opravit expoziciu obrazka. Vacsie
¢isla budu mat za nasledok jasnejsi obraz (Upozoriujeme, Ze vzhladom na stav platia limity).
e Prostredie : K dispozicii su Styri podmienky, z ktorych kazda zodpoveda rozsahu rychlosti

premavky a typu konfiguracie premavky. Upozornujeme, ze tieto podmienky urcuju

maximalny expozic¢ny ¢as, obmedzujuc osvetlenie scény, pri ktorej bude nocny rezim zapnuty.

nition America Adar hition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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e Oblast zaujmu:
o Cely ram - Aktualne osvetlenie obrazu sa meria v kompletnom obraze.
o Manuélna snimka — aktualne osvetlenie snimky sa meria vo zvolenej oblasti. Mbzete

zmenit velkost a presunut obdiZnik predstavujci oblast zaujmu.

Vonku Max. rychlost [km/h] Predvolena max. uzavierka [us]
Parkovisko 10 5000

Mesto 50 1000

Dialnica 255 250

Dialnica 255 3000

Upozornujeme, ze v mobilnom rezime Vidar zodpoveda nizSej rychlosti, pretoze na dialnici
je rychlost kamery a cielového vozidla v rovnakom smere, na rozdiel od pouzitia na

rychlostnej ceste, kde sa sleduje protiiduca premavka.

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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6.4. KONTROLA EXPOZICIE

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > EXPOZICIA

BASIC SETUP
Ca.

USERS

DATE AND TIME

NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

Sensor 1-» Source #1 :: 144001080 @ 30 frame/s 2021-05-26 08:53:41 Etc/UTC

OPTICS FLASH ADVANCED EXTENSIONS

e V manualnom rezime uzavierka a zosilnenie su volne upravované.

e V rezime Outdoor sa uzavierka aj zosilnenie nastavuju pomocou ovladaca. Ich maximum
vSak: Shutter Max . je nastavitelny a Gain Max. je k dispozicii v rezime deri/noc, kde je mozné
zadat hodnotu definovanu pouzivatelom. Vyber prostredia na karte Rezim ovplyvnuje tieto

hodnoty.
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6.5. OPTIKA

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > OPTIKA

i ,3 ‘.-

DATE AND TIME

NETWORK

iEd

/

/

WIZARD

/

2021-11-23 08:44:45 Europe/Budapest
e -0 @%
P @ -0 G

MODE EXPOSURE IMAGE COLOR

[ &

FLASH ADVANCED EXTENSIONS

Modely vybavené motorizovanymi §oSovkami budu zobrazovat tuto polozku ponuky. Oba objektivy
je mozné individualne nastavit prepinanim medzi dvomi snimaémi v ponuke Live view. Pomocou
lavého posuUvaca (Zoom) zmente zorné pole zo Sirokouhlého (0) na teleobjektiv (100). Pomocou

pravého posuvaca (Focus) manudlne upravte zaostrenie z blizka na dialku.

Kliknutim na tlacidlo Automatické zaostrenie sa vykona jednorazové automatické zaostrenie.
Kliknutim na tlagidlo Focus Area , posunutim a zmenou velkosti ZItého obdiznika je mozné definovat

oblast zaujmu a potom bude tato ¢ast obrazu po automatickom zaostreni ostra.

Automatické sledovanie sa aktivuje kliknutim na tlacidlo Automatické sledovanie . Podstatou tejto
funkcie je nastavenie zoomu do konkrétnej polohy a nasledné doostrenie obrazu niektorou z funkcii
doostrenia obrazu. po Uprave sa zaostrenie upravi automaticky. Z popisanej operacie vyplyva, ze ak
je aktivovana funkcia Auto Tracking, ked obraz nie je v ostrej polohe, spatné zaostrenie po priblizeni

bude mat za nasledok aj rozmazany obraz.

ecognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Ak chcete pouzit automatické sledovanie, musite definovat kotviaci bod, teda obrazok, ktory musi
byt ostry, ked povolite tuto funkciu. NajlepSie je nastavit tento kotviaci bod (povolit automatické
sledovanie) pri spineni nasledujucich podmienok:

e Zoom je na konci teleobjektivu

e Iris uplne otvorena

e QObrazje ostry
Pomocou ponuky Predvolby je moZné nastavit a vyvolat niekolko parov pribliZzenia/zaostrenia ako

predvolieb.

Vzhladom na povahu optiky méze zapnutie automatického sledovania pri polohach zoomu
blizkych Sirokouhlej polohe spdsobit nepresné preostrenie obrazu pri polohach zoomu
blizkych teleobjektivu.

Na rozhrani optiky Zivého nahladu su dve noveé tlacidla: Nastavenie automatického priblizenia a

Priame zaostrenie .

nastavenia automatického pribliZenia a zaostrenia :

Jeho funkciou je automatické nastavenie zoomu (vhodny uhol pohladu) a zaostrenie (zaostrenie na
konkrétny objekt). Jeho aktudlna prevadzka sa snazi urcit vzdialenost od fotoapardtu k objektu v
optickom strede fotoaparatu a nasledne upravit optiku do vhodnej polohy zoomu na zaklade
vyslednej vzdialenosti a pozadovaného uhla pohladu. Potom automaticky preostri obrazok podla
zadanej vzdialenosti. (V sucasnosti je mozné uhol pohladu Specifikovat v konfiguracii Plain config
(URL: http://CAM_IP/#plainconfig) v module nastavenia / geometrie s parametrami 'lane_width' a

'lane_count'. Ich predvolené hodnoty si3a1.)
Tlacidlo priameho zaostrenia :
Funkciu zaostrovania na zdaklade vzdialenosti mozno spustit tlacidlom. Kliknutim na tlac¢idlo

fotoaparat vypocita, kde ma zaostrit pri danej polohe priblizenia, aby bol obraz ostry pri nameranej

alebo vypocitanej vzdialenosti objektu.

@ Important!

Obe funkéné tlacidla sa v sucasnosti zobrazuju len pre kamery s LIDAR-om!

SENDINFC
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6.6. SEKUNDARNY SENZOR

apaprive | ECOGRITOR

BASIC SETUP

LIVE VIEW

USERS

DATE AND TIME

NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

2021-11-16 10:15:20 Etc/UTC

Al —0 &
x @ &5 &8

MODE EXPOSURE IMAGE COLOR
q q © <

OPTICS FLASH ADVANCED EXTENSIONS

Zivy prenos sekundarneho snimaca je zobrazeny v raméeku nizsie (obrazok na obrazku). Kliknutim
na policko zivého prenosu sa hlavné zobrazenie prepne na sekundarny senzor a vSetky nastavenia

(ovladanie jasu, farby, optika atd.) sa aplikuju na sekunddarny senzor.

Pomocou lavého posuvaca (Zoom) zmerite zorné pole zo Sirokouhlého (0) na teleobjektiv (100).

Pomocou pravého posuvaca (Focus) manualne upravte zaostrenie z blizka.

Kliknutim na tlacidlo Autofocus sa vykona jednorazové automatické zaostrenie. Kliknutim na tlacidlo
Focus Area , posunutim a zmenou velkosti zItého obdiZnika je mozné definovat oblast z&ujmu a
potom bude tato ¢ast obrazu po automatickom zaostreni ostra.

Auto Tracking, Auto Zoom-Focus Setup a Direct Focus je mozné upravit rovnakym spésobom ako
Sensor 1.

Sekundarny senzor sa zobrazi iba vtedy, ak nie je aktivny ziadny z nastrojov na obrazovke.
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6.7. RIADENIE ZABLESKU

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > FLASH

0
Nastavenia vstavaného iluminatora a vymennika filtrov je mozné spravovat kliknutim na

tlacidlo FLASH v ponuke Live View EaN

apapve NN

LIVE VIEW war
[

USERS L5 Fiter

DATE AND TIME \ ey FlashintEsity Dyl [—| S — [+ 0

e

WIZARD

Sensor 1-» Source #1 = 1650x1080 @ 30 frame/s 2021-05-24 12-19-24 E/UTC
v -0 -
E ® 3 Z
MODE EXPOSURE IMAGE COLOR

q

® B

ADVANCED EXTENSIONS

Vonkajsi rezim:
e Filter: Prepinanie medzi tromi stavmi: Automaticky, VSetky prechody a Infra strih
e Intenzita zdblesku: Nastavte intenzitu vstavaného iluminatora medzi 0 a 100 %
e ParityFlashing: Ak je nastavené, neparne snimky budu osvetlené znizenou intenzitou.
Napriklad, ak je tato hodnota nastavena na 50 %, neparne snimky budu osvetlené 50 %

intenzity parnych snimok.

e -Intenzitu zablesku aj Parity Flashing mozno definovat pre denny a noény rezim.

e - "Parity Flashing" je vyjadrené ako percento "Intenzity zablesku".
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6.8. ROZNE

6.8.1. SNIMKA, POHLAD 1:1, NAHRAVANIE STREAMU

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE

aoapTive [EIGNITON

LIVE VIEW

DATE AND TIME
NETWORK
WIZARD

ADVANCED SETUP

iy

e/s

MODE EXPOSURE IMAGE COLOR
qQ @ &3
OPTICS FLASH ADVANCED EXTENSIONS

Ak chcete nahrat Zivy videostream do suboru, kliknite na ®© ikonu v hornom menu.
Ak chcete otvorit Zivy videostream 1:1, kliknite na ikonu v hornom menu.
Ak chcete ulozit snimku, kliknite na - ikonu v hornom menu.
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6.8.2. VIZUALNE POMOCKY

WEBOVE ROZHRANIE > ZAKLADNE NASTAVENIE > ZIVE ZOBRAZENIE > ROZSIRENIA

ADaPTIve NN

VIDAR SMART >

BASIC SETUP
LIVE VIEW
LIVE VIEW

USERS
DATE AND TIME
NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

Sensor 1 -> Source #1 :: 1440x1080 @ 30 frame/s 2022-D6-09 12:41:49 Europe/Budapest
i -0 -
pi S @ o5 e
MODE EXPOSURE IMAGE COLOR
< 5] & <3

OPTICS FLASH ADVANCED EXTENSIONS

Tato ponuka ponuka vizualne pomécky na nastavenie fotoaparatu.

e Zobrazenie vysledkov: Ked je tato funkcia zapnutd, vzdy zobrazuje posledny spustaci obraz
aktudlnej udalosti. Tato funkcia vam pomdze napriklad nastavit spravne zameranie, pricom
vzdy vykonate zmeny v aktualnej udalosti. Zdroje ANPR mdzete upravit v ¢asti Nastavenia
ANPR.

Pomocou prislusnych tlacidiel mdzete pozastavit a preskakovat medzi udalostami. V ponuke
Live View sa modzZete preklikdvat medzi kartami, ale ak kliknete inde na bo¢nom paneli,

funkcia sa vypne.
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ADAPTIVE RECOGRITION]

TU

BASIC SETUP
LIVE VIEW

USERS
DATE AND TIME
NETWORK

WIZARD

ADVANCED SETUP

1IN |

NPR sources under : 2022-06-22 10:56:25 Et/UTC
ik —o i
P! S @ = &
MODE EXPOSURE IMAGE COLOR
q ] &
oPTICS FLASH ADVANCED

CLOSING RESULT VIEW

Waiting...

SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Zastavenie funkcie Result View moze chvilu trvat. Pockajte, kym nezmizne okno "Closing".

e Histogram : Povolte nakreslenie histogramu jasu do zivého videostreamu

e SPZ: Existuje optimélna velkost znakov na rozpozndvanie SPZ. S touto vizudlnou poméckou
sa zobrazi ram (bud pre latinské alebo arabské poznavacie znacky): ak sa pozndvacia znacka
vozidla zmesti a Uplne vypini rdmcek nakresleny v priamom prenose videa, velkost znaku

bude optimalna. Pomocou mysi potiahnite ram v poli obrazka do pozadovanej polohy.

e Stred obrazu: Cierny kriZik je umiestneny v strede obrazu.

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC

gnition Hungary otive R DAPTIVERECOGNITION.




ADAPTIVE VIDAR User Manual

7. UDALOSTI A ANPR

Tato kapitola vysvetluje mechanizmus analyzy toku videa, jeho segmentovanie na obrazové
sekvencie zodpovedajuce jednému prechadzajucemu vozidlu, potom najdenie, overenie, ulozenie a

zverejnenie poznavacej znacky daného vozidla.

Zakladnou jednotkou procesu je udalost, ktora sa zvyCajne sklada z jedného prechadzajlceho
vozidla. Aby bolo mozné segmentovat video stream na udalosti, je potrebny externy alebo interny
spustac. Spustac je dvojica ¢asovych suradnic: ¢asova pecat zaciatku a ¢asova pecat konca, ktoré

predstavuju trvanie udalosti.

Interny spustaci zdroj méze byt:
e Detekcia pohybu: Algoritmus spracovania obrazu urCeny na detekciu pohybu v sekvencii
obrazkov
e Planovagd: Pravidelna séria spustacov, napriklad kazdych 5 sekund
e Plate Finder Trigger: Algoritmus spracovania obrazu navrhnuty na detekciu poznavacej
znacky vo vnutri preddefinovanej oblasti zaujmu.
e Laser Trigger (volitelné): vyuziva meranie vzdialenosti pomocou vstavaného laserového

zariadenia

Externy spustaci zdroj moze byt:
e GPI: Vstup na Urovni TTL do fotoaparatu (nie vsetky modely)
e UART: Vstup UART (Uroven RS232 alebo RS485) do kamery (nie vSetky modely)

e SW: Priama softvérova spust

Vy$sie uvedené moznosti spustania pokryvaju Siroku skalu aplikacii, napriklad:
e Indukéna slucka spojena so vstupom GP
e Radar komunikujuci cez sériovy port kamery

e Laserova softvérova spust cez Ethernet.

Je mozné kombinovat viacero spustacov. Priklad: Rozpoznanie SPZ sa vyzaduje iba pocas urcitej

hodiny dna: kombinujte detekciu vozidla s inStanciou planovaca, ktora sa ma uplatnit pocas

pozadovanej hodiny. T4to funkcia sa konfiguruje na stranke MANAZER UDALOSTI.
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Po prijati spustacej udalosti Spravca udalosti vyhladd a oznaci obrazky v hlavnej vyrovnavace;
pamati obrdzkov ako zodpovedajlce udalosti. Potom ich prepo$le priamo pouzivatelovi (Spravca

nahrdvania) alebo na rozpoznavanie SPZ (ANPR).

TIME

START TH|GEEH END

START TR|GBGEH END

AlB | EVENT MANAGER

¥ \
P IMAGE
BUFFER

v v v v \ \ Y
nnEnEERE O

EVENT FILTER
. IMAGE TITLE

TO DATABASE

VyssSie uvedend grafika predstavuje schematicky prehlad spracovavanych spustacich udalosti.
Rozpoznavanie poznavacej znacky funguje ako viacstupnovy kanal, ktory ako vstup zaznamena
sekvenciu snimok tej istej udalosti, vyberie jednu snimku vozidla (s poznavacou znackou v najlepsej

polohe), pozndvaciu znacku a Udaje udalosti (textova forma) a obrazok SPZ ako vystup.
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Typicky je najprv prijatych 3 az 8 obrazkov do fazy predbezného vyberu kanalu, kde velmi rychly
systém vyberie najlepsi obrazok na rozpoznanie znacky. Po tejto faze je uz k dispozicii predbezny
subor Udajov o SPZ. Obrézok najlepsie reprezentujuci udalost sa potom postipi do fazy ANPR, kde
pomalsia, ale ovela dokladnejsia analyza uréi koneény a Uplny subor Udajov SPZ (text SPZ, pozicia,

narodnost atd").

Pouzivatel mdze nakonfigurovat viacero stupfiov ANPR v sérii. Priklad: prvy stupen ANPR je
vybaveny motorom ANPR, ktory rozpozndva iba domace typy stitkov (v krajine alebo Stéte), takze je
velmi rychly (napr. motor IRL/GBP). Tato faza rozpozna vacsinu znaciek vozidla;, zodpovedajuce

udalosti prejdu dalSou fazou.

Tento dalsi, druhy stupert ANPR je vybaveny so SirSim rozsahom (napr. latinskym), ktory nie je taky
rychly, ale rozpozna zostdvajuce (nie domace) tabulky. Do kanalu je mozné vloZit aj javisko MMR,
ktoré k udalosti prida informacie o znacke a modeli. Vysledok sa potom ulozi do databazy. Do
databazy sa pristupuje cez webovy server so Strukturovanymi dopytmi v rezime ,Pull”. Toto je
znazornené v ponuke Prehladavat. Pripadne v rezime ,Push” mbze kamera posielat udaje pomocou
daného protokolu (HTTP, FTP, SFTP).

Toto sa konfiguruje na stranke NAHRAVANIE VYSLEDKOV.

APTIVERECOGNITION.COM
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7.1. UDALOSTI

7.1.1. MANAZER UDALOSTI

WEBOVE ROZHRANIE > ROZSIRENE NASTAVENIE > SPRAVCA UDALOSTI

AoaPrive EOGNITION

2021.11.30-

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD “ )

ADVANCED SETUP

PRIMARY S0URCE Sensor 1#1
STREAM SETTINGS
PRIVATE ZONES
Plate Finder x Laser Trigger X Software Trigger X GPIO Trigger x
EVENT MANAGER
Scheduler Trigger X UART Trigger x Hardware Motion X Hardware Motion X
Detection [2] Detection [1]

Hardware Motion X
Detection [0]

MOTION DETECTION TRIGGER CONFIGURE ?

Software Version:  2021.11.30-1454 Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

V tejto ponuke mbdZete priddvat a odstranovat zdroje spustacov. Kliknutim na ikonu , + “ sa vam
zobrazia vsetky dostupné zdroje spustania. Zdroje budu spojené konjunkciou ALEBO: spust bude
aktivovang, kym bude ktorykolvek zo zdrojov spustania aktivny. Po vybere zdroja spustania bude

jeho konfiguracia dostupna v spodnej Casti obrazovky.
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7.1.2. DETEKTOR POHYBU

AoAPTIvE ENITEN

VIDAR SMART >

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD “ ?

ADVANCED SETUP

PRIMARY SOURCE Sensor 1 #1
STREAM SETTINGS
PRIVATE ZONES
Plate Finder x Laser Trigger X Software Trigger X GPIO Trigger x
EVENT MANAGER
Scheduler Trigger X UART Trigger x Hardware Motion X Hardware Motion X
Detection [2] Detection [1]

Hardware Motion X
Detection [0]

MOTION DETECTION TRIGGER CONFIBURE 7

Software Version: 2021.11.30-1456 ight © 1993-2021 Adaptive ition Hungary. AlLri

Najprv musite kliknut na tlacidlo Konfigurovat, aby ste sa dostali k nastaveniam detekcie pohybu. Na

tejto stranke mozete nastavit vsetky parametre.

Aoaprive NN

2021.10.14-1810

MOTION DETECTION Sensor 1#1 m 2
ADVANCED SETUP
m MOTION MASK TRIGGER#1 AREA TRIGGER#2 AREA

STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES

Speed: — | e @ | 7 Sensitivity: — | —— | - 75
Resolution level. — | — + 50 Trigger 1 level: — | — + 50
Trigger 2 level: — | e | 50

TRIGGER TIMING “
Trigger mode: Level Trigger start offset: |0

Trigger end offset []

Adaptive Recognition America —+— Adaptive Recognition Nordic SEND @ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Detektor pohybu méze poskytnut tri zdroje spustania:
e Pohyb #0: Detegovany pohyb v celom obrazku
e Pohyb detekovany v spulstacej oblasti #1: Oblast nakreslend volnou rukou moéze byt
poskytnuta kamere ako spustacia zona. Ak je v tejto zéne detekovany pohyb, spusti sa spust
motdet #1

e Pohyb detekovany v spustacej oblasti ¢. 2: Identicky ako ¢. 1, s inou spustacou zénou.

K dispozicii su Styri zobrazenia:
e Zobrazenie pohybu: Bloky so zistenym pohybom sa zobrazuju so zmenou farebného tonu
e Pohybova maska: Nastroj na kreslenie od ruky pre pohybovu masku. Pohyb vo vnutri tejto
masky bude pri detekcii pohybu ignorovany. Pomocou nastrojov nakreslite masku.
e Oblast spustaca ¢. 1: Nastroj na kreslenie od ruky pre oblast spustania ¢. 1

e Oblast spustaca €. 2: Nastroj na kreslenie od ruky pre oblast spustaca ¢. 2

K dispozicii su aj vlastnosti detekcie pohybu:

e Rychlost: Ur¢uje minimalnu rychlost zmeny poZadovanej v obraze, ktory sa ma rozpoznat
ako pohyb. Ak je nastavena prili§ nizko, zmeny okolitych svetelnych podmienok mézu vyvolat
pohyb.

e Citlivost: Ur€uje minimalnu zmenu jasu pozadovanu v obraze, ktory ma byt detekovany ako
pohyb. Ak je nastavena na 0, nezisti ziadny pohyb na obrazku. Ak nastavite hodnotu 100,
spusti sa akykolvek pohyb.

o Uroven rozlidenia: Pozadovany minimalny podet blokov, ktoré sa musia zmenit, aby sa mohli
povazovat za pohyb vo vystupe #0 (cely obrazok)

o Uroven spustaca 1: Pozadovany minimalny pocet blokov, ktoré sa musia zmenit, aby sa
povazovali za pohyb na vystupe ¢. 1 (oblast spustaca ¢. 1)

o Uroven spustada 2: Pozadovany minimalny pocet blokov, ktoré sa musia zmenit, aby sa

povazovali za pohyb na vystupe ¢. 2 (oblast spustaca ¢. 2)

Nacasovanie spuste je mozné nastavit:

e Rezim spustania, Posun zaciatku/ukonéenia spustania: Skontrolujte GPIO SPUSTAC

(Kapitola 7.1.4.) , kde najdete popis tejto casti!
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7.1.3. SOFTVEROVY SPUSTAC

AoAPTIve EGNITION

NCED SETUP > EVENT MA

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD “ 1y

PRIMARY SOURCE Sensor 1#1

ADVANCED SETUP

STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES
Plate Finder x Laser Trigger X Software Trigger X GPI0 Trigger x

EVENT MANAGER

Scheduler Trigger X UART Trigger X Hardware Motion X Hardware Motion X
Detection [2] Detection [1]

Hardware Motion X
Detection [0]

SOFTWARE TRIGGER SEND TRIGGER “ ?

Start offset [ms]: 0 End offset [ms]: 0

Software Version: 2021.11.30-1456  Copyright @ 1993-2021 Adaptive ition Hungary. All rights

Softvérovy spustac je externy spustac odoslany ako poziadavka HTTP.
e Posun spustenia: spustenie posunutia zaciatku (pridané k ¢asovej peciatke prijatia
poziadavky)

e End Offset: spustanie konca offsetu (pridané k casovej peciatke prijatia poziadavky)

Po nakonfigurovani spustaca mézete do kamery odoslat spustaci signal pomocou tohto prikazu:

http://cam_ip/trigger/swtrigger?wfilter=1&sendtrigger=1

EZ= Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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7.14. GPIO SPUSTAC

AonPTIve EENITON

NCED SETUP > EVENT MANAGER 2021.11.30

w EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD m >
ADVANCED SETUP
PRIMARY SOURCE

STREAM SETTINGS

Sensor 1#1

PRIVATE ZONES

EVENT MANAGER

Plate Finder x Laser Trigger X Software Trigger X GPIO Trigger X

Detection [2] Detection [1]

m Scheduler Trigger X UART Trigger X Hardware Motion X Hardware Motion X

Hardware Motion X
Detection [0]

GPIO TRIGGER m 7

GP input: .ig:' GP output:
Sample rate: 100 Hz Required samples: 1
Logic active level: High
Start offset [ms]: 0 End offset [ms]: 0
Trigger mode: Rising edge
Software Version: 2021.11.30-1456 yright € 1993-2021 Adapti ition Hungary. All rights reserved.

GPIO Trigger je hardvérovy spustaci zdroj, ktory prijima spustace z jedného zo vSeobecnych (GP)

vstupov zariadenia. Podrobnosti o elektrickom pripojeni najdete v Instalacnej prirucke.

e Vzorkovacia frekvencia, pozadované vzorky: Napatie medzi signdlom a uzemnovacimi
kolikmi vstupu GP sa vzorkuje pri danej vzorkovacej frekvencii. Pri mechanickych spinacoch
Casto chvilu trva, kym sa Uroven napatia ustali. Po¢as tohto intervalu sa budu zaznamendvat
vysoké aj nizke vzorky. Zariadenie bude povazovat vstup za vyrovnany, ked pocet vzoriek,
ktoré suhlasia (poslednych n vzoriek je nizkych/vysokych) prekro¢i hodnotu uvedenu v

Pozadovanych vzorkach.

o Logickd aktivna urover: Uroveri napiatia, ktord zodpoveda aktivnej logickej urovni.
Upozorriujeme, Ze spustenie nebude aktivované, kym nebude zaregistrovana jedna stdpajica
alebo klesajuca hrana, bez ohladu na hodnotu tohto nastavenia.

e Vstup GP: zobrazuje aktualny stav vstupu.

e GP Output: Pouziva sa na prepinanie stavu General Purpose Output pin.

Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
Adaptive Recognition Hungary &= Adaptive Recognition Singapore ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Rezim spustania: K dispozicii su $tyri rezimy spustania:
Uroveri: spustenie sa aktivuje, ked je vstup aktivny.

1

0 — L
Triaoer Trigger End

Vzostupna hrana: spust sa aktivuje iba pri stupajucej hrane vstupu.

1 L
o 1
Trigger Trigger End

Zostupna hrana: spust sa aktivuje iba na zostupnej hrane vstupu.

1
0 L
Trigger Trigger End

Vzostupna/zostupna hrana: spust sa aktivuje pri stipajlcej aj zostupnej hrane vstupu.

1 J 1
ﬂ —
Trigger Trigger End

Pogiatoény/koncovy offset: interval, po¢as ktorého je aktivovany spusta¢, mozno predizit v oboch

smeroch pomocou pociatoc¢ného a koncového posunu.

Actual trigger

A

ra o ™~
Fhysical trigger

Stant offset () 4 i+ i) A\ End offset (+)

1 = ot =

Trigger start Triggger and

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC

gnition Hungary otive R DAPTIVERECOGNITION.
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7.15. SPUSTAC PLANOVACA

CED SETUP > EVENT MANAI

BASIC SETUP

EVENT MANAGER
ADVANCED SETUP

PRIMARY SOURCE

STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES

EVENT MANAGER

Plate Finder x

m Scheduler Trigger X

Hardware Motion X
Detection [0]

SCHEDULER TRIGGER

Trigger mode: Edge
Dayls) of the month: every
Dayls) of week: mon tue wed thu fri sat sun
Hour(s): every
Minutels): 0:5:10:30-35:50;
Secondls]: 0;5;50-55;
Software Version:  2021.11.30-1456 Copyright © 1993-2021 Adaptive ition Hungary. All rights

Laser Trigger X

UART Trigger X

VIDAR User Manual

ApapTive [RECOENITION

= 56

RESULTS UPLOAD “ ?

Sensor 1#1
Software Trigger % GPIO Trigger x
Hardware Motion X Hardware Motion X

Detection [2] Detection [1]

Tento zdroj spustania poskytuje pouzivatelovi ¢asovac. Spustace je mozné napléanovat s presnostou

jednej sekundy. K dispozicii su dva rezimy spustania:

e Hrana: spust sa aktivuje iba na zaciatku urc¢eného ¢asového bodu.

Uroveri: spustenie sa aktivuje pocas $pecifikovanej sekundy/minuty/hodiny.

V poliach — Den (dni) v mesiaci, Hodina (hodiny), Mindta (mindty), Sekunda (sekundy) — mozno

pouzit nasledujuce vyrazy:

e Cislice oddelené bodkociarkou (napr. 6;9)
e slovo 'kazdy'
e pomlcky na vyjadrenie intervalov (napr. 7-9)

Adaptive Recognition America -— Adaptive Recognition Nordic

kombinacie vyssie uvedeného, napr. 6;7,9-11;15

Adaptive Recognition Hungary &= Adaptive Recognition Singapore
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7.1.6. UART SPUSTAC

ApapTive [RECOENITION

VIDAR SMART > A NCED SETUP > EVENT MANAGER 2021.11.30-1456

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD “ ?

PRIMARY SOURCE Sensor 1#1

ADVANCED SETUP

STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES
Plate Finder x Laser Trigger X Software Trigger X GPI0 Trigger x

EVENT MANAGER

Scheduler Trigger X UART Trigger x Hardware Motion X Hardware Motion X
Detection [2] Detection [1]

Hardware Motion X
Detection [0]

UART TRIGGER “ ?

Baudrate: 9600 Byte size: 8
Parity: Mo parity Stop bits: 1
Start token: End token: 10
Start offset [ms]: 0 End offset [ms]: 0
Trigger mode: Rising edge
Software Version: 2021.11.30-1456 Copyright © 1993-2021 Adaptive ition Hungary. All rights

Kamera moze byt spustena cez jej UART port. Okrem beznych vlastnosti UART ( Baudrate, Byte size,
pocet Parity bitov a Stop bitov ) tu mozno Specifikovat aj komunikacny protokol. Udalost spustaca
UART zacina bajtom spustacieho tokenu (TST), potom mdéze nasledovat maximalne 254 bajtov

spustacich Udajov a potom kon¢i bajtom spustacieho konca tokenu (TET).

Styri rezimy spustania :
 Uroven: spustenie sa aktivuje, ked je vstup aktivny (pozri nizsie)
e Vzostupnd hrana: spust sa aktivuje iba pri prijati TST
e Zostupnd hrana: spust sa aktivuje iba pri prijati TET

e Vzostupnd/zostupnd hrana: spust sa aktivuje pri TST aj pri prijme TET

EZ= Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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V rezime urovne bude Casova pecCiatka spustenia systémovy ¢as v okamihu prichodu TST plus
Posun zaciatku , zatial Co Casova peciatka konca spustenia bude systémovy ¢as v okamihu
prichodu TET plus Posun konca . Spustacie Udaje (vratane TST a TET) budu odoslané manazérovi
udalosti. Je mozné $Specifikovat bajtovi hodnotu TST (napr. zadanie 0xOA znamenad, Ze spustac
bude zacinat bajtom "\n') alebo zagiarknut 'Zac¢at na prvom byte', €o znamena, Ze ktorykolvek bajt

pride skor alebo nasleduje po poslednom konci token bude spustacim tokenom zaciatku.

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC

gnition Hungary otive R DAPTIVERECOGNITION.
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e

7.1.7. SPUSTAC VYHLADAVACA ZNACIEK

Plate Finder je pokrocily detektor poznavacich znaciek, ktory sa Specializuje na detekciu, lokalizaciu a

sledovanie dostupnych poznavacich znaciek.

NASTAVIT PLATE FINDER AKO ZDROJ SPUSTACA:

Ako prvy krok pridajte Plate Finder ako spustaci zdroj. Pridajte novy zdroj spustaca do Spravcu

udalosti takto:

e Kliknutim na ,+" pridate zdroj spustaca:

AoAPTIve OGN

VIDAR SMART = A CED SETUP > EVENT MANAGER 2021.11.17-1649

w EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD m ?
ADVANCED SETUP
PRIMARY SOURCE Sensor 1 #1

STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES

EVENT MANAGER +

Software Version: 2021 11.17-1649 yright © 1993-2021 Adapt ition Hungary. All rights

E= Adaptive Recognition America -— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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e Vrozbalovacej ponuke vyberte spustac Plate Finder a potom kliknite na Pridat.

Select Trigger

Trigger type: | Plate Finder

Description: Plate Finder is an advanced license plate detector which is specialized to
detect, locate and track available plates.

Nezabudnite ulozit zdroj(-e) spustaca kliknutim na tlacidlo Ulozit.

nition America S gnition Nordic

on Hungary ition Singapore
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KONFIGURACIA SPUSTACA VYHLADAVACA ZNACIEK

Po pridani spustaca Plate Finder v ponuke Advance Setup / Event Manager je potrebné vykonat
dalSie nastavenie. Vo vnutri oranzovej ROl (region zaujmu) prebieha ANPR s priemernou rychlostou

chodu.

Poloha oblasti zaujmu je v ramci zivého nahladu premenliva, aby sa dosiahol lepsi vysledok. Ak blika
jeden zeleny obdiZnik, znamena to, ze modul rozpoznal poznavaciu zna&ku a prislusny obrazok bol

odoslany na panel 2 na dalSie ANPR.

aoaprive EGNION

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD m 7

PRIMARY SOURCE Sensor 1 #1

Plate Finder x
o

STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES

PLATE FINDER EX -

Average runtime: 0FPS Adjust brightness control ROI: v

Motdet filter:

Spustac¢ vyhladdvania poznavacich znaciek méze za idealnych podmienok vratit aj smer
(prichadzajuci alebo odchadzajuci) a pozndvacia znacka musi zostat v ramci ROl pocas
urcitého Casového obdobia.

cognition America Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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7.1.8. LASEROVY SPUSTAC

Laser Trigger vyuziva merania vzdialenosti uskutoCnené vstavanym laserovym zariadenim na

generovanie spustacich udalosti.

NASTAVIT LASER AKO ZDROJ SPUSTACA:
Ako prvy krok pridajte laser ako spustaci zdroj. Pridajte novy zdroj spustaca do Sprdavcu udalosti

takto:

e Kliknutim na ,+" pridate zdroj spustaca

ApAPTIvE |RECOENITON
CED SETUP > EVENT MANAGER 2021.11.17-1649

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD “ ?

Sensor 1#1

ADVANCED SETUP
PRIMARY SOURCE
STREAM SETTINGS

PRIVATE ZONES

EVENT MANAGER +

Software Version: 2021.11.17-1649 yright © 1993-2021 Adapti ition Hungary. All rights reserved.

SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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e Vrozbalovacej ponuke vyberte Laserovy spustac¢ a potom kliknite na Pridat.

Select Trigger

Trigger type: | Laser Trigger

Description: The camera uses the built-in laser-based distance measuring unit for
detecting passing vehicle in the lane which the camera is directed to

v

KONFIGURACIA LASEROVEHO SPUSTACA

Algoritmus filtruje a oddeluje namerané nespracované udaje o vzdialenosti na pozadie a popredie

(vozidlo) , pricom druhé predstavuje spustaciu udalost.

Pozadie sa vypocita pocas fazy kalibracie , ktora trva niekolko sekund. Okrem beznych spustacich

parametrov (rezim hrany/urovne, offsety) nema tento spustaci zdroj Ziadne laditelné vlastnosti.

Ak chcete dosiahnut spravne nastavenia, prejdite do ponuky Live view / Extensions , aktivujte funkciu
Image Center, aby ste videli smer laserovej spuste.

Na zaklade merani mézeme povedat, ze 20 metrov je max. vzdialenost, kde to funguje spravne.

Spustac funguje efektivne nad 90 %, pod touto hodnotou sa musi prekonfigurovat!

Kalibraciu je mozné spustit manualne stlacenim tlacidla Calibrate . Aktudlna vzdialenost pozadia je

zobrazena v poli Referenénd vzdialenost . Nespracované, nefiltrované Udaje sa zobrazuju v poli

ition America ot on Nordic
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Aktudlna vzdialenost v metroch. Je normalne (a o to sa stard algoritmus), Ze tato hodnota trochu
kolise.

Stav spustaca odraza skuto¢nu kvalitu vykonanych merani. V nepriaznivych poveternostnych
podmienkach (silny dazd, snezenie) tato hodnota indikuje, ¢i nebolo mozné vykonat dostatoéne

kvalitné merania, takze spustanie moze byt nedostatocné.

aoarTive NN

VIDAR SMART > A CED SETUP > EVENT MANAGER 2021.11.30-

BASIC SETUP

EVENT MANAGER RESULTS UPLOAD m ?
ADVANCED SETUP

PRIMARY SOURCE

STREAM SETTINGS

Sensor 1#1

PRIVATE ZONES

EVENT MANAGER

Laser Trigger x

LASER TRIGGER “ ?

Device number: #0 Calibrate

Trigger health [%]: 15 Start offset [ms]: 0

Current distance [m]: 12.94 End offset [ms]: 0
Reference distance [m]: 2449 Trigger mode: Rising edge

Software Version: 2021.11.30-1456 Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

Note

Nezabudnite ulozit zdroj(e) spustaca kliknutim na tlacidlo Ulozit

E= Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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7.2. ANPR

7.2.1. PREHLADAVAT

WEBOVE ROZHRANIE > ANPR > PREHI ADAVAT

AonPTiv: EENITION

VIDAR SMART > A

ANPR
ADVANCED SETUP

ANPR SETTINGS
TITLE EDITOR
ENGINE MANAGER
RESULT UPLOAD
BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

PREV 106251 - 106294 [/106294) NEXT

. | e -
| . . [ . . [ .
PRP453 PPZ184 SAB736

=
~

BEL HUN HUN
2021-05-26 10-29-47 2021-05-26 10-29:49 2021-05-24 10:29-52 2021-05-26 10:29-55

Zaznamenané udalosti su uvedené na spodnej casovej osi v ANPR/BROWSE. Pomocou ikon v hornej

Casti:
e S
— Zoznam obrazovych udajov
- — Vybrat/zrusit vyber vsetkych zaznamov
] .
- Vymazat zaznam(y)
e
) v , .
— Znovu nacitat zoznam zaznamov
= — Vyhladajte: Casovy rémec / SPZ / kategoriu vozidla.

cognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Vypisat Udaje o obrazku
e Skupina zakladnych udajov:

o Informacie o znacke

o ADR
o MMR
o Smer

e Skupina rozSirenych udajov:
o ID udalosti
o Casrozpoznania

o Doveryhodnost

AoarTive EENITION

VIDAR SMART > ANPR

BROWSE
ADVANCED SETUP

BROWSE

ANPR SETTINGS
TITLE EDITOR
ENGINE MANAGER
RESULT UPLOAD
BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

MAINTENANCE

HELP

PREV 120495 - 120544 [/120557) NEXT

ROB745 SNZ406
HUN HUN
2021-11-17 11:40.54 2021-11-17 11:-40.55

na.
2021-11-17 11:40:54

Ak umiestnite kurzor mysi na obrazok, v spodnej ¢asti obrazovku sa zobrazia miniatury, kliknutim na
ne sa hlavny obrazok prepne na:

e Obrazok udalosti: hlavny obrazok, na ktorom sa nasla SpPz

e Prehladovy obrazok: obrazok prehladového snimaca

o LPobrazok: SPZ

e Strip image: indexové obrazky udalosti obsahujuce vSetky spustené obrazky

ecognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
gnition Singapore DAPTIVERECOGNITION.COM
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7.2.2. NASTAVENIA ANPR

WEBOVE ROZHRANIE > ANPR > NASTAVENIA ANPR

aoseve EEENITIEN

EN 5B

BASIC SETUP
ANPR SETTINGS m 7

ADVANCED SETUP
PROCESSING STAGES

ANPR: | ] ANFR

BROWSE

Optical speed

MMR: ‘%
recognition:

ANPR SETTINGS

TITLE EDITOR * PRIMARY SOURCE Sensor 1 #1
ENGINE MANAGER
RESULT UPLDAD
BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

Preselaction [ Full frame ANPR stage: [ Full frame

Create LP image: | Createimage strip: |

SECONDARY SOURCE Sensor 1 #1
FILTERS

Event filter: | Return all events Duplicate timeout: | 10 5

ADR recognition: Disabled

Fazy spracovania:
Proces ANPR mdzete nakonfigurovat v nasledujucich troch rezimoch:
ANPR - Po faze predbezného vyberu nasleduje jedna faza ANPR

ANPR+MMR - Po faze predbezného vyberu nasleduje jedna faza ANPR a MMR. Faza MMR pridava k
udalosti informacie o znacke a modeli. Tento stupen nema ziadne konfigurovatelné parametre.
Aktualizacie procesu MMR je mozné nahrat v ponuke Spravca procesov rovnakym spésobom ako
aktualizaciu procesu. Upozorfujeme , Ze ak chcete pouzivat MMR, musite si zakupit prislusnu

licenciu hardvérového kl'i¢a MMR a nainstalovat ju do zariadenia.

ANPR+ANPR - Po udalostiach a ANPR nasleduju dve fazy ANPR REF _Ref93409676 \h \*
MERGEFORMAT (Pripad pouzitia ndjdete v ¢asti Predvyberova faza).

ition America Adapt nition Nordic

tion Hungary E nition Singapore




ADAPTIVE VIDAR User Manual

OPTICKE ROZPOZNAVANIE RYCHLOSTI - Zadanim viacerych rémov SPZ (obrézok 8-10) vypocita

rychlost vozidla na zaklade pohybu a velkosti SPZ.

Tu sa konfiguruju hlavné vlastnosti procesov na rozpoznavanie SPZ.

Vykon (presnost aj rychlost) je vy3si, ak je rozpoznavanie SPZ obmedzené na tu ast obrazu, na
ktorej sa pravdepodobne nachddza vozidlo. Detekcia vozidla, detekcia pohybu moéze poskytnut
takyto ramec a pouzivatelia mézu definovat aj manualny ramec. Okrem toho predbezné licenéné
Udaje poskytnuté vo faze Predvyber obsahuju ram poznavacej znacky, ktory mozno pouzit vo faze
ANPR.

V zariadeniach vybavenych dvoma obrazovymi snimacmi mdzete nastavit sekundarny zdroj
fungujuci ako Prehlad alebo ANPR . V rezime ANPR sa systém pokusi najst poznavaciu znacku na

sekundarnom obrazku.

BASIC SETUP
ANPR SETTINGS

ADVANCED SETUP
PROCESSING STAGES

ANPR: ™ ANPR:

BROWSE

MMR: Optical speed
ANPR SETTINGS . recognition:

1 3
TITLE EDITOR ~  PRIMARY SOURCE | sensor a1 o
ENGINE MANAGER
RESULT UPLOAD

BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

GYOBYSZERT

Preselection: Full frame | ANFR stage: [ Full frame

Full frame

Create LP image: Createimage strip: |

MotDet frame
| Trigger frame
Manual frame

¥ SECONDARY SOUI Sensor 141 ©
LF frame

FILTERS

Event filter. | Return atl events Duplicate timeout: 0 | s

ADR recognition: Disabled
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e Predvyberovy proces: ram pouzivany fazou Predvyber. Vyberte Manualny ram, ak chcete

nakreslit uzivatelom definovany ram.

Faza predbezného vyberu bude pouzivat:
e Full Frame: cely ram
e Manualny rdm: ram nakresleny pouzivatelom
e Motdet Frame: snimka vratena detekciou pohybu
e Trigger Frame: snimka vratend inymi zdrojmi spustania

e RAm LP: rdm SPZ vrateny v predchadzajlcej faze

Motor ANPR: ram, ktory pouziva stupernn ANPR

Faza ANPR bude vyuzivat:
e Full Frame: cely ram
e Manualny ram: ram nakresleny pouzivatelom
e Motdet Frame: snimka vratena detekciou pohybu

e RAmM LP:ram SPZ vrateny v predchadzajucej faze

e Vytvorit obrazky LP: Vytvorte orezany obrézok obsahujuci iba poznavaciu znacku

e Vytvorte pas obrazkov: VSetky spustené obrazky su minifikované a spojené do indexového

obrazka, ¢o mbze pomdbct nastavit nacasovanie spustania.

Vysledky filtrovania je mozné nakonfigurovat pomocou nasledujtcich dvoch moznosti:

o Filter udalosti:
o Vrétit vSetky udalosti: vytvorte zdznam v databdze na zaklade vsetkych spustacich
signélov, aj ked nebola najdena SPZ
o Vrétit udalosti s SPZ : Vytvorte zdznam v databdze iba v pripade, Ze bola néjdena SPZ
o Vrétit udalosti s poznavacou znackou a typom: Zdznam v databaze vytvorte iba vtedy,

ak bola najdena pozndvacia znac¢ka a bola ur¢ena jej narodnost.

e Duplicitny &asovy limit: ¢asovy rdmec, v ktorom sa rovnakd SPZ po preditani znova

nezaregistruje.

e Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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e Rozpoznanie ADR:
o Zakazane
o Iba Citanie ADR Stitkov
o Iba Citanie znaCiek EADR
o Citanie znaciek ADR a EADR

Otvorte ponuku Prehladavat a kliknite na tlacidlo Informdacie, aby ste medzi udalostami videli

rozpoznavanie znacCiek ADR a EADR.

AvaeTive ECOENTIEN

ANPR SETTINGS

ADVANCED SETUP
PROCESSING STAGES

ANPR: 4 ANPR:

BROWSE

Optical speed

MMR: - e
ANPR SETTINGS recegnition:

TITLE EDITOR PRIMARY SOURCE Sensor 1 41

ENGINE MANAGER

RESULT UPLOAD

BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

Preselection: Full frame ANPR stage: Full frame
CreateLPimage: || Creste image strip: | /|
SECONDARY SOURCE Sensor 1 41
FILTERS Weation
EADR reading only
Event filter ADR reading only Duplicats timeout 10 s
ADR and EADR reading
ADR recognition: Disabled

Upozorhujeme, ze ¢asova narocnost citania znaciek ADR/EADR je porovnatelna s ¢itanim
znaciek s evidencnym d&islom, takze Cista priepustnost (vozidld spracované za sekundu)
bude ovplyvnena.

ecognition Nordic SENDIN )ADAPTIVERECOGNITION.COM
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7.2.3. EDITOR NAZVU

WEBOVE ROZHRANIE > ANPR > EDITOR NAZVU

soaprive [EEENITON]

ENER

TITLE EDITOR

BROWSE

ANPR SETTINGS

TITLE EDITOR

ENGINE MANAGER

RESULT UPLOAD

BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

MAINTENANCE

HELP

2022-06-22 11:08:28 LP: ARH001 COUNTRY: USA STATE: FL

Please keep in mind, that the [abels under the live view on this page serve demanstration purposes only! The actual labels will be based on
valid information.

CAMERA CONSTANTS
Device 1D string: Smart/SpeedCAM Pevics Incation Test location
string:
Approachingvehicle [ ool Leaving vehicle [ERMNG
string: string:
Unknown vehicle pTT
direction:
LINE EDITOR
Line editor: $y-$0-$d $h:Sm:§s LP: $p COUNTRY: $f STATE: §j
SAMPLE LIBRARY
Year [4 digits] $y Year (2 digits]: $r
Month: $o Day: $d
Hour: $h Minute: $m
Second: $s '$ charscter. 1]
Device ID string: $E Device location: 36
GPS latitude: $A GPS longitude: $0
Vehicle e-length: $c Category string $c
s = Speed 2 decimal =
places):
Direction: Si License plate taxt: $p
Capture time [ms): $1 Device ID: $5
Country [long]: $e Country [short]: §f
State [longl: $g State [shortl: $i
ANPR confidence: $u Make: ]
Model: K Submodel: $L
Model confidence 5P Category: M
Category confidence: 50 Calor: SN
Color confidence: SR Vehicle view: suU
Optical speed
Optical speed %n e $b
Seathelt confidence: $a

Adaptive Jnition America —+— Adaptive ognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.C
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Tu sa konfiguruju titulky pridané k obrazku.

Na Camera Constants tab mozu pouzivatelia priradit retazec premennych, ktoré sa vytlacia podla zistengj
hodnoty.

e Retazec ID zariadenia: Identifikator zariadenia

e Retazec umiestnenia zariadenia: Identifikator polohy

e Retazec bliZziaceho sa vozidla: Retazec, ktory sa vytlaci do titulku, ked sa zisti bliZziace sa
vozidlo (iba pri modeloch s meranim rychlosti)

e Retazec opustajuceho vozidla: Retazec, ktory sa vytlacéi do titulkov, ked sa zisti opustajuce
vozidlo (iba pri modeloch s meranim rychlosti)

e Neznamy smer vozidla: Retazec, ktory sa vytlaci v titulkoch, ked nie je mozné urcit smer

vozidla.

Na karte Editor riadkov mozu pouzivatelia prispdsobit titulky pomocou zastupnych znakov

uvedenych nizSie.

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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7.2.4. ENGINE MANAGER

Tento nastroj umoznuje instalaciu, odstranenie a konfiguraciu procesov Carmen ANPR pouzivanych
v systéme.

Karta Install Engines zobrazuje procesy aktualne nainstalované v kamere. Nepouzité procesy je
mozné odstranit pomocou ikony ,x" vpravo. Novy engine je mozné nainstalovat kliknutim na ikonu +.

Aktualne pouzivané engines su uvedené v zalozke Selected Engines .

Vlastnosti procesu sa konfiguruju na spodnej karte. Podrobnosti  najdete v prirucke Carmen ANPR .

aoaprve EEGNITION]

ENGINE MANAGER LICENSE MANAGER 7
INSTALLED ENGINES
+ Engine name Used as
BROWSE
cmanpr-7.3.12.81:vg *®
ANPR SETTINGS
cmanpr-7.3.12.248:arab *
TITLE EDITOR
cmanpr-7.3.12.203:525 *
ENGINE MANAGER
cmanpr-7.3.11.152:eur ®
RESULT UPLDAD
cmanpr-7.3.12.238:aur ANPR
IS LLNEEE cmanpr-7.3.13 5:gen FRE
<
OIAENDSTICS cmanpr-7.3.13.7:nam ®
MAINTEMANCE mmr-7.3. 2. 4:mmr-eur MMR
HELP
SELECTED ENGINES
Preselection engine: cmanpr-7.3.13 5:gen
ANPR engine: cmanpr-7.3.12.238:eur
MMR engine:
ENGINE PROPERTIES “ ANPR CMANPR REF. MANUAL “
adapt_environment ]
analyzecalars: 0
autotypemodification: 0
colortype: 0
confidencemode: 7
contrast_min: 10
convartlitod: ]
cyrillic_style: 0
depth. 100
gamma: 0
gaptospace: 0
general L
heapfreefreq 0
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Licencie hardvérového kluca, ktoré su momentalne dostupné v zariadeni, su uvedené v Casti Spravca

licencif . DalSie licencie (predavaju sa samostatne) je mozné nainstalovat v ponuke Nahrat licenciu .

Aj s vyprSanou licenciou bude vasa kamera fungovat ako predtym (vrati pozndvacie znacky), ale
nebudete moéct nainstalovat engines vydané po datume platnosti. Preto sa obratte na svojho
predajcu alebo napiSte na requestinfo@adaptiverecognition.com a poziadajte o aktualizaciu a

najnovsi engine, aby ste si zachovali najvyssi vykon!

AarTive NN
VIDAR SMART > ANPR > ENGINE MANAGER > LICENSE MANAGER
LICENSE MANAGER

ADVANCED SETUP
UPLOAD LICENSE

BROWSE Mo File Selected SELECT
ANPR SETTINGS DEVICES
TITLE EDITOR Serial Dev. Type

LICENSES FOR DEVICE [22009501

RESULT UPLOAD
Lic. 1D Description Exp. Date Lic. Date

sl e 571344 CARMEN Anpr [ UNI ] 2021.12.01 2021.05.12

DIAGNOSTICS 571345 CARMEN Anpr [ UNI ] 2021.12.01 2021.05.12
571346 CARMEN Anpr [ UNI ] 2021.12.01 2021.05.12
371347 CARMEN Anpr [ UNI] 2021.12.01 2021.05.12
971348 MMR [ UNI] 2021.12.01 2021.05.12
371349 MMR [ UNI] 2021.12.01 2021.05.12
571350 MMR [ UNI] 2021.12.01 2021.05.12
571351 MMR [ UNI] 2021.12.01 2021.05.12

Software Version: 2021.5.14-947 Copyright ® 1993-2021 Adaptive ition Hungary. All rights
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7.2.5. NAHRAVANIE VYSLEDKOV

WEBOVE ROZHRANIE > ANPR > NAHRAVANIE VYSLEDKOV

AowPTIv: EGENITION

VIDAR SMART > ANPR > RESULT UPLOAD 2021.11.17-1649

BASIC SETUP

GENERAL UPLOAD

UPLOAD SETTINGS TEST
BROWSE Upload Method: HTTP ﬁ:;;ﬂsvjection 1
ANPRSETTINGS Timeoutofone 2000 ms Host: 92.168.1.250
attempt: B

TITLEEDITOR UPLOAD CONTENT

ENGINE MANAGER

Image: v Plate Image: v
RESULT UPLOAD
Result Data: v Secondary Image:
BLACK-, WHITELISTS
Image Strip:
DIAGNOSTICS
CONFIGURE RESULT FILE FORMAT CONFIGURE ?

GLOBESSEY DATA SERVER

Software Version: 2021.11.17-1649  Copyright © 1993-2021 Adaptive ition Hungary. All rights

Vysledky rozpoznavania je mozné nahrat pomocou protokolu HTTP, FTP alebo SFTP a *HTTPS.

e Spdsob nahrdvania: Pouzity protokol

e Max. pokusy o pripojenie : V pripade zlyhania ide o pocCet opakovanych pokusov o nacitanie
 Casovy limit jedného pokusu: Maximalne trvanie pokusu o nahrévanie

e Hostitel: Nahrajte cielovy hostitel

e Vzdialeny adresar**: Adresar, do ktorého sa maju nahrat subory

e PouZivatel'ské meno a heslo*: Pouzivatel'ské poverenia

*: tUto poziadavku pouzite na nahravanie pomocou protokolu HTTPS:
http://cam_ip/Ipr/cff?cmnd=setproperty&name=/default/cfs/uplm/http/cert_vfy&value=0
**: pritomné iba v konfiguracii FTP, SFTP

Nahrat obsah: Nahraju sa Udaje a obrazky

E= Adaptive Recognition America -— Adaptive Recognition Nordic S @ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Konfiguracia formatu suboru vysledkov: Informacie o spustaci mozete upravovat a kontrolovat vo
vybranom formate.

AoAPTIvE ENITON

VIDAR SMART > ANPR > RESULT UPLDAD SULT TEMPLATES 2021.11.1

TEMPLATES

ADVANCED SETUP
+ Data file content templates

json_cmgo.sys.tmpl v

json_default sys tmpl v @
BROWSE : Lk

xml_data.sys.tmpl v @
ANPR SETTINGS xml_default.sys.tmpl G

xml_evts.sys.tmpl v G
TITLE EDITOR xml_minimal.sys.tmpl v G

e + Data file name templates

RESULT UPLOAD file_default.sys.tmpl G
v @

file_json_default sys tmpl
BLACK-, WHITELISTS

+ : Upload template file  +: Select template (7 - Copy file content to editor 0 : Delete template file
DIAGNOSTICS
g — |
i
Content tmpL. @ Name tmpL. ) UPLOAD AS
Software Version:  2021.11.17-1449 ight ® 1993-2021 Adaptive ition Hungary. AlL ri

Do hlavicky bolo pridané tlacidlo na nahravanie . * Prva ¢ast ndzvov suborov bola rozdelend na

Sablény nazvov suborov a obsahu.

Tlacidlo ceruzky G Viozi obsah do suboru Sablona. Kliknutim na tlagidlo ceruzky zadate obsah
suboru do editora, nastavite typ suboru a do prislusného pola zadate nazov suboru. Potom je mozné
ho upravovat, menit a ukladat. Ak ho uloZite pod existujucim nazvom alebo ho zmenite, zobrazi sa
pred nim vyzva. V pripade, Ze chcete nahrat pod neadekvatnym nazvom alebo upravit subor .sys,
nepovoli to.

Ak zmenite aktivnu Sablénu, potom sa automaticky restartuje.

Obsah suboru s vyslednymi udajmi (a nazov suboru) je mozné prispdsobit pomocou Sablén.
Nasledujuci kratky priklad, ktory bude popisovat vysledok naformatovany ako XML, obsahuje vsetky

funkcie:

1. <?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>

2. <vysledok>

3. <ID value ="$(ID);" />

4. <text value ="SDB2XML(S(ANPR_TEXT));" />
5. <location value ="$(location);" />

6. <image value ="$§(normal_img);" />

.

</result>

gnition America Ad /e Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Riadky #1, #2 a #7 su len textové (samozrejme v tomto priklade musime dodrziavat Standard XML).
Riadok #3 je priklad databazového pola, riadok #4 je priklad funkcie, riadok 5 a 6 su priklady

vlastnosti/Specialneho pola. Tato Sabléna méze vyhodnotit nieco ako:

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<vysledok>
<Hodnota ID ="123456789"/>
<text value="ABC123"/>
<|location value="Test Site 34b"/>
<image value="/9j/4AAQSkZJRgABAQAAAQABA|... zadkladny 64 kddovany obrazok..]"/>
</result>
Rovnaky obsah v inom formate moze byt:
1. event_id=$(ID);
2. plate_text=8DB2XML(S(ANPR_TEXT));
3. camera_location=S(location);
4

obréazok_vozidla=S(normal_img);

ktora bude hodnotit:
1. event_id=123456789
2. plate_text=ABC123
3. camera_location=Testovacie miesto 34b
4. vehicle_image=/9j/4AAQSkZJRgABAQAAAQABAY... zékladny 64 kddovany obrézok...

Databazové polia
Obsah databazy je mozné vlozit pomocou nasledujlcej syntaxe:

S(lidentifikator pola databazy])

Funkcie
Na formatovanie vystupu su k dispozicii nasledujuce funkcie so vSeobecnou syntaxou:

S[nézov funkcie](fargument1],[argument?2],... [argumentN]);

Formatovanie textu na tanieri:
DB2XML (text,priznaky:volitelné)-konvertuje text textu SPZ z formatu DB do forméatu XML, kde
priznaky moézu byt jedno z nasledujucich;

o ARABIC2LATIN- prevedie vSetky arabskeé znaky na ich latinsky ekvivalent

nition America

nition Hungary cognition Si l PTIVERECOGNITION.COM




ADAPTIVE VIDAR User Manual

o ENCODE_ALL- koduje vSetky znaky v &#x CCCC ; format
DB2JSON (text,priznaky:volitefné)-konvertuje text textu SPZ z forméatu DB do formatu JSON
DB2UTFS8 (text,priznaky:volitelné)-konvertuje text textu SPZ z DB na UTF8

Formatovanie Casu:
Format Time (timestamp,format_string:volitelné)- formatuje ¢asovl peciatku udavanu v

milisekundach podla volitelného format_string (pozri funkciu POSIX strftime). Napriklad:

"SFormatTime(S(FRAMETIMEMS), %Y %m%dT%H%M%S%z)" sa vyhodnoti ako
"20180419T145713+0200". Ak je formatovaci retazec vynechany, rovnaka casova peciatka sa
vyhodnoti ako ,2018.04.19 14:57:13.594"

Speciélne polia

Su definované nasledujuce klucoveé slova:

normal_img — obrazok predstavujuci udalost, kédovany Base64

Ip_img - orezany obrazok poznavacej znacky, kodovany Base64

aux_img - prehladovy obrazok, kodovany Base64

strip_img - pas s obrazkami, kodovany Base64

umiestnenie — retazec umiestnenia, ako je definovany v default/cfs/db/location

cameraid - HW id kamery, moZe byt prepisané default/cfs/db/cameraid

@ Important!

Special characters: The character '$' must always be escaped with *\’. Within an

expression the characters '$', '(, )", ', and ';' have to be escaped with a ’\’character.
For example the following expression:

(;$TEST(a\$a\, $(LP));

will evaluate as

();a$a,DATA

provided that the function TEST concatenates its arguments and the field LP contains

the text 'DATA'.

nition America
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Datovy server Globessey

GDS sa bez namahy vyrovna s najkomplexnejSou vyzvou v oblasti riadenia prevadzky: sucasne

spravuje zber udajov z mnohych koncovych bodov a obsluhuje dopyty réznych obchodnych

jednotiek.

GLOBESSEY DATA SERVER |+

Funkciu aktivujete zaciarknutim policka .

Aparive [RECOENITION

551

VIDAR SMART > ANPR > RESULT UPLOAD

GENERAL UPLOAD

ADVANCED SETUP
GLOBESSEY DATA SERVER

BROWSE GLOBESSEY DATA SERVER |+ Globessey Data Server 0 “ 2

ANPR SETTINGS Host: Path:

TITLE EDITOR Port: Username:

ENGINE MANAGER Table name: Device ID:

RESULT UPLOAD

BLACK-, WHITELISTS

DIAGNOSTICS

Software Version: 2021.6.8-1551 Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
ADAPTIVERECOGNITION.COM
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ADAPTIVE

7.2.6. CIERNE/BIELE LISTINY

WEBOVE ROZHRANIE > ANPR > CIERNE/BIELE LISTINY

aoarTive TN

BASIC SETUP
BLACHK-, WHITELISTS |+

ADVANCED SETUP
EDIT RULE
ANPR

Rule Mame: | Rule_2021-05-24TD&:13:06.489Z

BROWSE
ANPR SETTINGS Mon e B Stop All day
TITLE EDITOR Tue Start - Stop All day
ENGINE MANAGER Wed e - Stop All day
RESULT UPLOAD Thu e - Stop All day
BLACK-, WHITELISTS Fri Start - Stop All day
DIAGNOSTICS Sat Start - Stop All day

5

PREV NEX

There is no number plate added.

EVENT NOTIFICATION ADD 7

There is no action added.

‘Software Version:  2021.5.14-947 Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

Ucgelom tejto funkcie je vykondvat Ulohy po precitani urcitej SPZ.

Ak chcete povolit funkciu Black/White List, pouZite zaciarkavacie policko.

Ak je funkcia vypnutd, pouziju sa nastavenia v polozke Spravca nahravania 0. To znameng, ze
ak je povolena a nakonfigurovana funkcia Upload Manager O, nahraju sa vSetky licencné
znacky. Tymto spdsobom je zabezpecCena kompatibilita.

Funkcia Black/White List je zaloZena na pravidlach . Pravidla pozostavaju z asovej podmienky (napr.
pracovné dni 9:00-16:00), stavu poznavacej znacky (ABC123 a DEF456) a upozornenia na udalost
(vytiahnut vystup GP na vysoku uroveri alebo nahrat data udalosti na server FTP). Ak a len vtedy, ak
je splnena podmienka Casu a licencie, potom sa vykona oznamenie o udalosti.

Pravidla musia mat jedine¢né nazvy (LP zodpovedajuce jednému pravidlu musia byt jedinec¢né).
Pravidlo je mozZné deaktivovat, takZe pouzivatelia nemusia pravidlo odstranovat/znova zadavat, ak

chcl docasne pozastavit jeho cinnost. Ak existuje, vykond sa Specidlne pravidlo s nazvom
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,predvolené”, ak neplati ziadne iné pravidlo. Pravidlo mozete pridat/upravit kliknutim na tlacidlo

Pridat/upravit.

7.2.7. PRAVIDLA

Vytvori sa pravidlo s automaticky vygenerovanym ndzvom. Je dobrou praxou zmenit to na
popisnejsi nazov. Ak je pravidlo pomenované ,predvolené”, potom sa pouzije, ak nie je mozné splnit

Ziadne iné pravidlo.

7.2.8. NASTAVENIA CASU

Je mozné urcit den a Casovy rozsah, pocas ktorého pravidlo plati. Pripadne mdzete pouzit

zacCiarkavacie policko Cely den .

7.29. STATNA POZNAVACIA ZNACKA

SPZ je mozné pridat ru¢ne po jednom alebo ich importovat zo stiboru CSV. SPZ mozno odstranit
umiestnenim kurzora mysi nad text a kliknutim na ikonu ko$a . Pripadne kliknutim na tlacidlo

Vymazat sa vSetky polozky vymazu.

7.2.10. OZNAMENIA O UDALOSTIACH

Do pravidla mdzZete pridat viacero uloh, pricom kazda sa vykond, ak su splnené podmienky. M6Zu to
byt nasledujuce akcie:

e Nahrajte cez Spravcu nahravania

e Vykonajte signal GPIO 100 ms

e Vykonajte vystup RS232 alebo GPIO pre komunikacny protokol Wiegand26

Ak ma uUloha nejaké nastavenia, su dostupné kliknutim na ikonu ozubeného kolieska vedla polozky

zoznamu uloh s upozornenim na udalost. Zaznam je mozné odstranit kliknutim na ikonu koSa .

ecognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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PRIKLADY

7.2.11. CIERNA LISTINA PRE UKRADNUTE ALEBO HLADANE AUTA

Vytvorte pravidlo, vyberte cely tyzden/cely den a pridajte poznavacie znacky a oznamenie o udalosti
typu odovzdania. Tabulky na zozname budu nahldsené. MozZete zadat az 8 prijimacich serverov

(Spravca nahravania 0-7), Udaje o udalostiach sa nahraju na kazdy z nich.

7.2.12. BIELA LISTINA PRE OTVORENIE BRANY

Vytvorte pravidlo, vyberte pracovné dni a pridajte pozndvacie znacky a upozornenie na udalost typu

Exec/GPIO. Vystup GP sa spusti po precitani stitku v zozname.

7.2.13. BIELY ZOZNAM NA MYTANEJ CESTNE

Vytvorte predvolené pravidlo (nazvané ,predvolené”), pridajte upozornenie o udalosti typu
odovzdania, ktoré Standardne preposle vSetky poznavacie znacky do spoplatneného backendu.
Teraz vytvorte druhé pravidlo (s ndzvom ,vynaté”) a pridajte pozndvacie znacky, ktoré st oslobodené
od platenia myta (sanitka, policia, prace na ceste). Nepridavajte Ziadne upozornenia na udalosti, v
dosledku toho nebudu tie, ktoré su v tomto zozname, hlasené prostrednictvom funkcie nahravania.
Podla toho upravte nastavenia ¢asu/datumu, napriklad ak sa myto vztahuje len na pracovné dni,

zruste zaciarknutie policka Sobota a Nedela v oboch pravidlach.
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7.2.14. DIAGNOSTIKA

WEBOVE ROZHRANIE > ANPR > DIAGNOSTIKA

EN &3

ANPR DIAGNOSTICS

CPU/MEMORY USAGE
BROWSE
ANPR SETTINGS
TITLE EDITOR 10.00%
ENGINE MANAGER
RESULT UPLOAD =

CPUOD cPUt CPU2 CPU3
BLACK-, WHITELISTS
DIAGNOSTICS
MAINTENANCE
HELP
MEM

STATISTICS

Images in the system: 1 Trigger count: 491

Results without plate info: a7 Results with plate text only: 39

Results with plate text and jurisdiction: 230 Results with ADR info: 1]

Images in the system.

. .
Software Version: 2022.6.20-1022  Copyright © 1993-2022 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

Tento nastroj pouzite na monitorovanie pracovného zatazenia systému.

) STATISTICS ) o , ) ) )
Vysledky vas budu informovat o aktualnych a nedavnych konkrétnych

Ulohach, ako su:

e Obrdzky v systéme: pocet nasnimanych obrazkov ¢akajucich na spracovanie.

e Podet spustacov : pocet spustacov prijatych zo zdrojov spustania

e Vysledky bez informdcii 0 SPZ: Pocet podujati, na ktorych nebolo mozné rozpoznat SPZ

e Vysledky iba s textom SPZ: Pocdet podujati, pri ktorych je k dispozicii iba text SPZ

(pravdepodobne pochadzajuce z fazy predbezného vyberu)

E= Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM

=== Adaptive Recognition Hungary &= Adaptive Recognition Singapore NWW.ADAPTIVERECOGNITION.COM




ADAPTIVE VIDAR User Manual

e Vysledky s textom tabulky a jurisdikciou: Pocet podujati, pri ktorych su k dispozicii uplné
informacie ANPR

e Vysledky s informaciami o ADR: Pocet podujati, kde su dostupné informacie o ADR.

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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8. UDRZBA

8.1. INFORMACIE O SYSTEME

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > INFORMACIE O SYSTEME

VIDAR SMART > MAINTENANCE > TEM INFO

IDENTIFY

ADVANCED SETUP

Hw\ersion: 267.1.0.0

Serial: 000de1%

Mac: 00:1d:4d:00:de:1%

CFF version: 21515
SYSTEM INFO Firmware: 2022.6.20-1023

el 2020.01 (Jun 02 2022 - 11:16:52 +0200)
SENSORS : Xilinx ZyngMP FW4USLVDS

K N 5.15.0-rc4é-zyngmp #1 SMP PREEMPT
CAMERA LOG ernek: Wed May 18 03:55:21 CEST 2022
UPDATE / AUTO UPDATE

SENSOR INFORMATION
BACKUP / RESTORE
FACTORY RESET P P .

y \\ y N
RECOVERY MODE # ) y A
| 4840.00 lux | 53.00°C
RESTART i t
5 5
- ) -
Light Sensor Temperature
Software Version: 2022.6.20-1023

HARDWARE UNITS

Primary Board
Type:

Secondary Board
Type:

Sensor #1 Type:
Sensor #2 Type:
NNC:

External Unit

LIDAR Type:

MEMORY USAGE

VIDAR User Manual

ADAPTIVE [EECOGNITION]
EN &&

4=1.2 GHz CPU / X154000

4x1.4 GHz / ARM&4

CMOS 1.5MP 1440x1080/GS [Color]
CMOS 1.5MP 1440=1080/GS [Color]
2202725

Garmin LIDAR

- U
/// \\\
18.24% i 100.00% |
694.46/3806.64 MB |\ 256.00/256.00 M8 ||
| y
\ ’ 4
e =
Device Buffer

Copyright © 1993-2022 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

Tu su uvedené najddlezitejSie podrobnosti o zariadeni.

IDENTIFY

karta uvadza hodnoty identifikujuce systém. Pri hlaseni chyby sa riadte

tymito hodnotami. Nezabudnite uviest svoju verziu HW a sériové &islo.

HARDWARE UNITS .
o zoznam hardvérovych komponentov kamery.

SENSOR INFORMATION MEMORY USAGE . L . .
. a poskytovat informacie o teplote, urovni

osvetlenia a vyuziti pamate. Je normalne mat obe Statistiky vyuzitia paméte na alebo blizko
100 %.

SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
WWW.ADAPTIVERECOGNITION.COM
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8.2. SENZORY

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > SNIMACE

ADAPTIVE [EECGRITION]
EN EE

VIDAR SMART > MAINTENAMNCE > SE

BASIC SETUP
ACCELEROMETER
ADVANCED SETUP

SYSTEM INFO

SENSORS

CAMERA LOG

HORIZON
UPDATE / AUTO UPDATE

BACKUP / RESTORE

FACTORY RESET

RECOVERY MODE

RESTART

¢ C

Software Version: 2022.6.20-1023 Copyright © 1993-2022 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

Zabudovany akcelerometer méze pomact pri zarovnani kamery.
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8.3. ZAZNAM KAMERY

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > ZAZNAM KAMERY

aoaPrive EGNITION
VIDAR SMART > MAINTENANCE > CAMERA LOG 2021.11.17-1649

COPY TO CLIPBOARD

2621-11-19 10:56:50 (5:INFO) [] {:0:} > <CFServer> Key @ (5/N: 2200888), v0 license:

0600566107 -20210416-062200888- 20130101 - - 38f FfHHf-FFffffff-202104

2621-11-19 10:56:50 (5:INFO) {:8:} > <CFServer> Key @: 14 v9 licenses found
:INFO) { <cfsDB> Found image reference in a template

SYSTEM INFO 2621-11-19 108:56:50 (5:INFO) {:8: <cfsDB> Parsing document template
(xml_default.sys.tmpl) done

SENSORS 2621-11-19 108:56:50 (5:INFO) {:8:) <cfsDB> Parsing document template
(xml_default.sys.tmpl) done

2021-11-19 18:56:50 (5:INFO) {:8:) <cfsDB> Parsing document template

(file_default.sys.tmpl) done
2021-11-19 1@: :INFO) {:8:) <cfsDB> Running B/W sql init script OK

by EUD MATATE 2821-11-19 : :INFO) 1 <cfsDB> Building B/W query OK
2821-11-19 : :INFO) { <cfsDB> DB open OK

BACKUP / RESTORE 2021-11-19 10: :INFO) [] { <cfsDB> Disk space (@db: 29301 MB > 200 MB) OK
2021-11-19 : :INFO) { <cfsDB> Disk space (@img: 29381 MB > 200 MB) OK

FACTORY RESET 2021-11-19 18: : INFO) { <cfsDataDisp> Unit 9 Listening on 8e99
2021-11-19 : :INFO) { <CFS> Min. required free memory at OOM action: 10 X%

RECOVERY MODE 2021-11-19 : :INFO) { <CFServer> Server started, awaiting reqests

2021-11-19 10:56: :INFO) {:0:) <CctMTProc-e> ANPR® engine loaded (cmanpr-9.133-
RESTART latin_vq.dat)

2021-11-19 10:56: :INFO) {:0:) <CtMTProc-e> ANPR1: (shared)

2021-11-19 10:56: :INFO) {:0:) <ctMTProc-1> ANPR® engine loaded (cmanpr-9.133-
latin_vq.dat)

2021-11-19 10:56: :INFO) {:0:) <ctMTProc-1> ANPR1: (shared)

2021-11-19 10:56: :INFO) {:0:) <ctAnprMain-@> ANPR engine loaded (cmanpr-11.152-
eur.dat)

2021-11-19 10:56: :INFO) {:0:) <ctAnprMain-1> ANPR engine loaded (cmanpr-11.152-
eur.dat)

Software Version: 2021.11.17-14649 Copyright © 1993-2021 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.

Zaznamy kamery a ANPR poskytuju informécie o procesoch v kamere a module rozpoznavania SPZ.

, L . ) , , COPY TO CLIPBOARD o
Zaznamy dennika je mozné skopirovat do schranky a prilozit k hlaseniu o chybe.
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8.4. AKTUALIZACIA /AUTOMATICKA AKTUALIZACIA

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > AKTUALIZACIA/AUTO AKTUALIZACIA

ADAPTIVE [RECOGNITIONI

EN &8

VIDAR SMART > MAINTENANCE > UPDATE / AUTO UPDATE 2022.6.8

2022.6.8-1038
BASIC SETUP
INSTALL FIRMWARE UPDATE

ENTER UPDATE MODE i
ADVANCED SETUP
AUTOMATIC FIRMWARE UPDATE El -

SYSTEM INFO

SENSORS

CAMERA LOG
BACKUP / RESTORE
FACTORY RESET
RECOVERY MODE

RESTART

Software Version: 2022.6.8-1038 yright © 1993-2022 Adapti i Hungary. AlLri

Tato ponuka poskytuje nastroje na spravu firmvéru kamery.

. ENTER UPDATE MODE , S
Pouzite na nahranie nového firmvéru.

Prvym krokom je kliknut na tlacidlo ,Vybrat” a vybrat aktualizacny balik z vasho pocitaca. Po nacitani

kliknite na tlacidlo ,Aktualizovat”, &im spustite inStaldciu aktualizacného balika.

gnition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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.L MANUAL FIRMWARE UPDATE

UPLOAD AND INSTALL UPDATE PACKAGE

Update-V2022.6.10-952 bin

000DE1?
100:1D:4D:00:DE:19

i‘ MANUAL FIRMWARE UPDATE

on:

Installing il
> Copying file 1/

THE TOTAL PROCESS MAY TAKE UP TO 15 MINUTES.

Serialno.: 000DE19
MAC address: 00:1D:4D:00-DE:19

Celkovy proces mbze trvat az 15 minut.

(1) Important!

Ak vypnete kameru alebo obnovite stranku, aktualizacia firmvéru sa prerusi!
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Sifrovana aktualizacia

Aktualizaciu je mozné vykonat iba na kamere s verziou firmvéru 2021.10.14-1810. Pre verziu
2021.10.14-1810 musi byt najprv nainstalovany doc¢asny balik s ndzvom.

Potom bude operacia dostupnd. Po nahrati do¢asného balika ho mozno aktualizovat iba na novsie

verzie ako doc¢asny balik.

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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8.4.1. Automatickd aktualizacia

ADAPTIVE |RECOENITION
EN BE

VIDAR SMART > MAINTENANCE > UPDATE / AUTO UPDATE 2022.6.8-1038

INSTALL FIRMWARE UPDATE ENTER UPDATE MODE
ADVANCED SETUP
AUTOMATIC FIRMWARE UPDATE |+ “ ?
DOWNLOAD SETTINGS
SYSTEMINFO =+ URL Description
SENSORS
Maximum download speed: 500 kB/s
CAMERA LOG
UPDATE SCHEDULER
UPDATE / AUTD UPDATE
Check for new update: Daily
BACKUP / RESTORE
Advanced schedule:
FACTORY RESET
Cron configuration:
RECOVERY MODE
minute hour day of month manth day of week
RESTART
Software Version: 2022681038  Copyright © 1993-2022 Adaptive ition Hungary. All rights

Funkcia automatickej aktualizacie umoznuje zdkaznikovi konfigurovat stovky automaticky

aktualizovanych kamier bez toho, aby ich musel instalovat jednu po druhej.

Automaticka aktualizacia pouzivana v ARH OS dokaZe nacitat inStalacné bali¢ky zo servera a
automaticky ich nainstalovat okamzite alebo véas. Standardne funguje v systéme klient-server.

MoZe sa pouzit na instalaciu nasledujucich balikov:

e Kompletné balicky aktualizacie firmvéru
e Mensie balicky oprav

e Baliky licencii / certifikatov

e procesy

e Konfiguracné balicky

e Vlastné OEM balicky, dopinky

Podporované servery:

e HTTP
e HTTPS

EZ= Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Nastavenie:

e Je mozné zadat viacero serverov (az 99), tieto prejdu zoznam a pouziju prvy, ktory funguje
e Vytvorte na svojom pocitaci webovy server HTTP
e Skopirujte aktudlny balik aktualizacie firmvéru do priecinka ( subory .bin, .chk a GET)

e Obsahuje aktualizacny balik a subor GET

Priklad suboru GET:
V1.3**larm64/*|Aktualizacia-V2.0.bin|N

Popis stipca:
o Cisloverzie
e Typ
e Sériové Cislo
e Architektura
o Stitok
e Aktualizovat subor

e Vlajky

Pole vlajky (retazec) mdze mat niekolko znakov.

Obsah:

Prvy znak 'N': normalny rezim, nespusti proces aktualizacie okamzite.
'F': vynutit - okamZite spustit stiahnuty aktualizac¢ny balik.

Ak neexistuje ziadne pole priznaku, predvolena hodnota je 'N'.

e Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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Vo webovom rozhrani kamery:

AUTOMATIC FIRMWARE UFPDATE

1. Zaciarknutim stibca  zapnete  automatickd
aktualizaciu.
2. Znamienko plus mozno pouzit na pridanie cesty k webovym serverom. Servery

skontroluju aktualizacie kamier na softvér.

i . Description
3. Nazov/popis servera.

4. Zmente alebo odstrante aktualnu adresu URL. LD
Maximalna nastavitelna rychlost stahovania a merna jednotka pre softvérovy balik. Je to

dolezité, pretoze stahovanie v obdobiach vysokej datovej prevadzky s prilis velkou Sirkou

» . k8/s
pasma moéze spomalit prenos dat kamery.

6. Ak Advancedschedule: , 0 o je zaciarknuté, je aktivne horné vstupné pole. Ak je povolena,

spodna cCast je aktivna. Horné pole kazdu hodinu/den/mesiac kontroluje, ¢i je na serveroch
dostupna nova verzia softvéru (pre den a mesiac o polnoci). V pripade Rozsireného rozvrhu
je mozné Specifikovat konfiguraciu Cron (ide o planovac pre Linux, da sa zadat aj zlozitejSia

schéma, ako prvy den v mesiaci a stredny den, kazdu stredu atd'...)

Nezabudnite ulozit nastavenia kliknutim na tlagidlo Ulozit.

Pre pristup ku kamere musia byt spravne pripojené napéjacie a sietové konektory. Dal$ie
informacie najdete v Sprievodcovi instalaciou. Postupujte podla piatich krokov uvedenych
nizsie:

nition America Adap SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.CC
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8.5. ZALOHOVANIE/OBNOVENIE

AoAPTIve NN

VIDAR SMART > MAINTEMANCE = P/ XE

BASIC SETUP
EXPORT CURRENT SETTINGS EXPORT T
ADVANCED SETUP
_ IMPORT SETTINGS FROM FILE ?

No File Selected! SELECT

SYSTEM INFO

SENSORS

CAMERA LOG

UPDATE / AUTO UPDATE
FACTORY RESET
RECOVERY MODE

RESTART

Software Version:  2021.11.17-1649 yright © 1993-2021 Adapti i Hungary. AlLri

Sifrovana zéloha

V ponuke ,Zalohovat / Obnovit” stlatenim tlacidla Export FPORT stiahnete zélohu, ktord bude

zasifrovana.

Ak chcete obnovit stiahnutu zalohu, najskdr vyberte zaloZny subor, ktory chcete obnovit, pomocou

tlacidla Vybrat Y ponuke fotoaparatu ,Zalohovat / Obnovit”, potom stlacte tlacidlo

Importovat a vo vyskakujucom okne potvrdte zamer obnovenia. Zalohu je mozné obnovit

iba na tom istom type kamery, kde je cely hardvér a softvér rovnaky.
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Toto je proces importu, ked obnovujeme zalozny subor. Pockajte, kym sa proces neskondi.

RESTORING

Waiting for the cam

Please, do not refresh the page during the process!
Wait for the process to finish!
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8.6. OBNOVENIE TOVARENSKYCH NASTAVENI

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > OBNOVENIE TOVARNYCH VYROB

AoPTIve EENITION

VIDAR > MAINTENA

FULL FACTORY RESET

ADVANCED SETUP
Reset the network settings:

Erase the camera securely:

SYSTEM INFO

SENSORS

CAMERA LOG

UPDATE / AUTO UPDATE

BACKUP [ RESTORE

FACTORY RESET
RECOVERY MODE

RESTART

Software Version:  2021.10.14-1810 yright @ 1993-2021 Adapti i Hungary. AlLri

Ak kliknete na tlacidlo Reset m bez zaskrtnutia akejkolvek moznosti nizSie, kamera sa restartuje.

Reset the network settings: v

Ked zaskrtnete , zmeni sa IP adresa. Staticka IP adresa kamery
bude 192.0.2.3.

. ) Erase the camera securely: v . i .
Zaskrtnutim v kamere sa obnovia predvolené nastavenia. IP

adresa zostava nezmenena.
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8.7. REZIM OBNOVY

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > REZIM OBNOVENIA

Recovery Mode ?

Are you sure you want to enter recovery mede?

L[

RESTARTING IN RECOVERY MODE... [DHCP IS ENABLED]

Restarting...




ADAPTIVE VIDAR User Manual

# Recovery Mode

INFORMATION
NETWORK SETTINGS

FIRMWARE & RESET

¥ Recovery Mode INFORMATION

RECOVERY MODE

00-1D-4D-00-00-FE
192.0.2.3/ 255.255.255.0

NORMAL MODE

MAC: 00:1D:4D:11:77:A9
DHCP: off

IPv4: 192.0.2.152

1Pv4 (2):

IPvé:

= Adaptive Recognition America —+— Adaptive Recognition Nordic SENDINFO@ADAPTIVERECOGNITION.COM
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43 Recovery Mode NETWORK SETTINGS

NETWORK

DHCP:

IPv4: 192.0.2.152
IPv4 subnet: 255.255.255.0
1Pvi4 (2):

IPvé4 (2] subnet:

Gateway:

4F Recovery Mode FIRMWARE & RESET

USER/PASSWORD RESET

| reser |
FULL FACTORY RESET m

Reset of the firmware and all settings to the factory defaults. All settings will be lost, as
if the factory status of the camera would be restored.

FIRMWARE UPDATE

No File Selected Browse

Adaptive Recognition America -+— Adaptive Recognition Nordic ADAPTIVERECOGNITION.COM
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8.8. RESTART

WEBOVE ROZHRANIE > UDRZBA > RESTARTOVAT

RESTARTING... [DHCP IS ENABLED]

Restarting...

Since DHCP is enabled, the camera may get an IP address that the web interface will not be
able to detect after reboot.
In this case, search for the camera on the network, then enter the new IP address in the
address bar of your browser to load the web interface.

THE CAMERA IS BOOTING, PLEASE WAIT ...

Booting...

121D218
00:1D:4D:00:D2:18 ADAPTIVE

Adaptive Recognition America —+— Adaptive Recognition Nordic S OADAPTIVERECOGNITION.COM
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Tieto polozky ponuky restartuju kameru v normalnom rezime alebo v rezime obnovenia. Ak webové
rozhranie nie je funkéné (napriklad z dévodu straty IP), je mozné vstupit do rezimu obnovenia aj

pomocou postupu magnetického resetu.

Vstup do rezimu obnovenia kamery Vidar:

Spustenie rezimu Recovery je mozné realizovat magnetizaciou nasledujicim spésobom:
Magnetizaciou:

1. Vypnite kameru.

2. Dotknite sa magnetom (nie je sucastou dodavky) zadnej strany kamery a podrzte ho na mieste.
Pozrite si obrazky nizsie.

3. Zapnite kameru a pockajte 5 sekund. Ak je magnet v spravnej polohe, zeleny indikator na prednej
strane fotoaparatu za¢ne velmi rychlo blikat.

4. Odstrante magnet.

5. Pripojte sa ku kamere cez jej predvolenu (192.0.2.3) IP adresu.

Umiestnenie magnetu na zadnej strane fotoaparatu (pod stitom)

Position of the magnet on the back

of the camera

Odporucana sila magnetu je 1210 mT (millitesla).
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9. UDRZBA

Tato sekcia je povolena pri konfiguracii rychlosti VIDAR, aby sa prispésobila a podporila postupy
metrologickej certifikacie a oznacovania.

(1) Important!

V tejto Casti ndjdete ovladacie rozhranie softvérového modulu VIDAR Speed security, ktory
je zodpovedny za spracovanie a zobrazenie certifikovanej rychlosti vozidla podla
poziadaviek softvéru WELMEC 7.2, 7.3, 7.4 a 7.6. DalSie podrobnosti néjdete v protokole o
typovom schvaleni Th-8985/2/2023.

Uselom modulu bezpecnostného softvéru je preukdzat, Zze verzia softvéru a stav konfiguracie
zariadenia na meranie rychlosti sa od poslednej certifikacie nezmenili.

9.1. STAV/INFORMACIE

Obsahuje prehlad informacii o zariadeni len na Citanie a administrativne detaily certifikacie merania
rychlosti. Tento prehlad je dostupny pre vSetkych pouzivatelov.

ADAPTIVE |RECOENITION]
)

4 LOBOUT : admin EN &«

RADAR CERTIFICATE INFORMATION

ADVANCED SETUP
RADAR DEVICE DATA
Manufacturer: ARH Zrt Identification: VIDAR Speed
Serial number: 122ECC2 - 0x0003f15e Speed measurement range: 5 - 320 kmy/h [+/-]
Error margin of calibration: +/- 3 km/h below 100 km/h
RADAR CERTIFICATION +/-3 % above 100 km/h
CERTIFICATION INFORMATION
LABORATORY TEST Expiration date: 2025-01-10 Certificate status: Certified measurement
ON-SITE SETUP Metrology counter: 5 Metrology counter time: 2023-03-17 08:57:09
Installer counter: 9 Installer counter time: 2023-03-17 09:06:57
Camera certificate ID: BFKH_2022/675/01/1 Radar certificate ID:
Presented for calibration: ARH Zrt Place and time of calibration: Hungary, 2023/01/10
Tested by: EFKH Method of calibration: HE 62/7 - 2011
Summary: CRC: 0xd2232fdb Stamping: C113Lu%
Radar reader hash: 8a06e435d7d?486118702b8c8dc090e2ca230e0335diB 14298741429 10d42e57
REFERENCE IMAGE - SENSOR #1 DOWNLOAD
Software Version: 2023.3.1-1207 Copyright @ 1993-2023 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.
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9.2. LABORATORNY TEST

Toto heslom chranené menu je pristupné IBA Uradnikom/zastupcom prislusného metrologického
ustavu alebo zakonom poverenym notifikovanym organom. Rozhranie sa pouziva na
zaznamenavanie vSeobecnych informacii o certifikacii.

ADAPTIVE [EECHGRITION]
4 LOGOUT : EN EE
VIDAR SMART -

BASIC SETUP
LABORATORY TEST
ADVANCED SETUP

Manufacturer: ARH Zrt Identification: VIDAR Speed

Serial number: 122ECC2 - 0x0003115e Speed measurement range: 5 - 320 km/h [+/-)

Error margin of calibration: +/- 3 km/h below 100 km/h
RADAR CERTIFICATION +/- 3 % above 100 km/h

STATUS / INFO

CERTIFICATION INFORMATION
LABORATORY TEST

ON-SITE SETUP Expiration date: 2025-01-10
Metrology counter: 5 Metrology counter time: 2023-03-17 08:57-09
Camera certificate ID: BFKH_2022/675/01/1 Radar certificate 1D:
Presented for calibration: ARH Zrt Place and time of calibration: Hungary, 2023/01/10
Tested by: BFKH Method of calibration: HE 82/7 - 2011
P
Summary: CRC: Dxd2232fdb Stamping: C113LU9

CHANGE PASSWORD m

Software Version: 2023.3.1-1207 Copyright © 1993-2023 Adaptive Recognition Hungary. All rights reserved.
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90.3. NASTAVENIE NA MIESTE

Toto  heslom chranené menu je pristupné LEN pre opravnenych
prevadzkovatela/integratora rieSenia na kontrolu rychlosti. Rozhranie

zaznamenavanie informacii o instalacii Specifickych pre lokalitu.
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VIDAR SMART > RADAR CERTIFICATIO

BASIC SETUP
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ADVANCED SETUP
Installer counter: 7 Installer counter time: 023-03-16 15:10:15
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DEVICE GEOMETRY
Lane width (Lw] [m]: 33

Vertical ofisst [H] [m]:

Horizontal offset (Y] [m]: 3,4000000000
Elevation (E] [*]: 1,7
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©
ane #1 Configuration
Speed limit for cars [km/hl: o

Speed limit for trucks lemhl: |0

Lane #2 Con

Spee it for cars m/h

Speed Uimit for trucks (k)

* ROI CONFIGURATION

RADAR TRIBGER ZONES. Sensor | #1

The trigger zone defined here will only be applied f the corresponding lane i active

DEVICE INFORMATION

RADAR MONITORING LIVEVIEW Senzor 1 #1

Radar serial 0:0003161 Radar CRC: xd22%21ch
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Kontaktné udaje

Sidlo: Adresa pre ucely servisu:

Adaptive Recognition Hungary Inc. Adaptive Recognition Hungary Inc.

Alkotas utca 41 HU- Ipari Park HRSZ1113/1 HU

1123 Budapest, Madarsko 2074 Perbal Madarsko

Tel.: +36 1 201 9650 Tel.: +36 1 2019650

Fax: +36 1 201 9651 E-mail: rmarequest@adaptiverecognition.com

Web: www.adaptiverecognition.com

Systém technickej podpory Adaptive Recognition Hungary (ATSS) je navrhnuty tak, aby poskytol
najrychlejsiu a najefektivnejSiu pomoc a aby ste sa mohli rychlo vratit k podnikaniu.
DalSie technické informacie o naSich produktoch najdete na nasej oficialnej webovej stranke.

Informacie tykajuce sa hardveéru, softvéru, priruciek a ¢asto kladenych otazok su jednoducho
dostupné pre zakaznikov, ktori sa predtym zaregistrovali na vyhradenu stranku ATSS. Okrem
poskytovania pomoci je stranka tiez navrhnuta tak, aby poskytovala maximalnu ochranu pri sprave
vasich obchodnych informacii a pouzivanych technickych rieseni.

Novy uzivatel
Ak je to vasa prva online Ziadost o podporu, vytvorte si Ucet kliknutim na tento odkaz.

Vracajuci sa pouzivatel

VSetci registrovani zakaznici ATSS dostanu prostrednictvom e-mailu osobny pristupovy odkaz. Ak
ste predtym dostali potvrdzujucu spravu od ATSS, obsahuje viozeny odkaz, ktory vam umoznuje
bezpecne vstupit na stranku podpory.

Ak potrebujete pomoc s prihlasenim alebo registraciou, kontaktujte nas na adrese
atsshelp@adaptiverecognition.com
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