ANPR/ALPR CAMERAS AND SOFTWARE FOR TRAFFIC MONITORING

Install Guide

Vidar ANPR Camera

This guide contains information on the hardware installation,
maintenance, software requirements and the way to access
the camera from a browser.
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Federal
Communications
Commission

Vyhlasenie o zhode FCC

47 CFR CAST 15 ODDIEL B
VIDAR

Vyhldsenie FCC (poznamka prekladatela: FCC=Federal Communications Commission, t.j. Federalna
komisia pre komunikaciu)

Toto zariadenie je v sulade s ¢astou 15 pravidiel FCC. Prevadzka podlieha tymto dvom podmienkam:
Toto zariadenie nesmie spésobovat skodlivé rusenie a

Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek prijaté rusenie, vratane rusenia, ktoré moéze vyvolat
neziaducu operaciu.

Poznamka: Toto zariadenie bolo testované aso zistenim, Ze vyhovuje limitom pre digitalne
zariadenie triedy A v sulade s ¢astou 15 pravidiel FCC. Tieto limity su navrhnuté tak, aby poskytovali
primeranu ochranu pred skodlivym rusenim pri prevadzke zariadenia v komerénom prostredi. Toto
zariadenie generuje, pouziva a mbze vyzarovat radiofrekvenénd energiu a v pripade, ze nie je
nainstalované a pouzivané v sulade s navodom na pouzitie, méze spdsobit skodlivé rusenie radiovej
komunikacie. Prevadzka tohto zariadenia v obytnej oblasti moze spdsobit skodlivé rusenie, pricom v
takom pripade bude pouzivatel poziadany, aby rusenie na vliastné naklady odstranil.

Zmeny alebo Upravy, ktoré nie su vyslovne schvalené vyrobcom zodpovednym za zhodu, mézu mat
za nasledok zrusenie opravnenia pouzivatela prevadzkovat zariadenie.

Varovanie: Ak boli s produktom dodané tienené prepojovacie kable alebo prislusenstvo alebo boli
Specifikované dalsie komponenty alebo prislusenstvo (definované na inom mieste), ktoré sa maju
pouzit pri instalacii produktu, tieto musia byt pouzité tak, aby sa zabezpecila zhoda s FCC. Zmeny
alebo Upravy produktu, ktoré nie su vyslovne schvalené spolo¢nostou Adaptive Recognition Hungary,
mdbzu mat za nasledok, ze FCC zrusi vase opravnenie pouzivat alebo prevadzkovat dany produkt.
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Sulad s prislusnymi normami

Certifikaty CE:

Rad digitdlnych kamier AR FreewayCAM4 ANPR (VIDAR) spifia eurdpske poZziadavky CE
Specifikované v smernici EMC 2014/30/EU.

Kamery ANPR zodpovedaju nasledujucim Specifikaciam produktu:

Emisie a imunita:

EN 55032:2015, EN 55024:2010+A1:2015

Vyhldsenie o zhode so smernicou RoHS pre elektrické a elektronické vyrobky:

Adaptive Recognition Hungary (dalej len ,spolo¢nost”) tymto vyhlasuje, Ze rad kamier VIDAR ANPR
umiestnenych na trh Eurépskeho spolocenstva spolo¢nostou po 1. juli 2006 je v sulade so
smernicou ES 2002/95/ES o obmedzeni urcitych nebezpeénych latok v elektrotechnickych a
elektronickych zariadeniach (beZne zndme ako smernica EU RoHS.)

Sulad s RoHS znamend, Ze tam, kde vyrobok spadd do pdsobnosti smernice EU RoHS, vyrobok
neobsahuje nasledujuce latky:

- Ortut (Hg) 0,1%

- Olovo (Pb) 0.1 %

- Kadmium (Cd) 0,01%

- Sestmocny chrém (Cr+6) 0,1%

- Polybromované bifenyly (PBB) 0,1 %

- Polybromované difenylétery (PBDE) 0,1 %

nad uvedené maximalne hodnoty koncentracie podla hmotnosti v homogénnych materidloch, pokial
latka nepodlieha vynimke Specifikovanej v smernici alebo v ndslednych rozhodnutiach Komisie.

Toto vyhlasenie je vykonané podla najlepSieho vedomia Spolocnosti, ktoré je CiastoCne zalozené na
informdaciach poskytnutych dodavatelmi - tretimi stranami.

Laserova bezpecnost:
VSetky modely kamery VIDAR ANPR, ktoré su vybavené meracim laserovym modulom, su laserové
produkty triedy 1 podla normy IEC 60825-1:2014.

CLASS 1

LASER PRODUCT
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1. PREHLAD HARDVERU

Slnecna
clona

Nastenny
drziak

Kamera s drziakom

Cerveny status

LED
] Svetelny
aser senzor
Zeleny status LED
Vstavany
iluminator
Optika kamery
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1.1. DETAILY DRZIAKA A VELKOST
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2. INSTALACIA HARDVERA

Upevnovacie skrutky
kamery

Pred pouzitim kamery odstrante ochrannu féliu z ochrannej dosky (na prednej strane
kamery).

Nastavte drZiak

1. Uvolnite upevhovaciu skrutku kamery na spodnej ¢asti drziaka. (Pouzite imbusovy klt¢ velkosti 5).
2. Nastavte drziak do pozadovanej polohy.

Utiahnite skrutku spat.

Note

Skrutky prili§ neutahuijte.

Montaz
Drziak je mozné namontovat na rozne povrchy. Na instaldciu pouZite vhodné skrutky podla
montazneho povrchu.

Note

Poruchy spbsobené nespravnou instalaciou rusia zaruku.
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3.  PRIPOJENIE KABLOV

Flexibilny napajaci kabel 24-28VAC moze byt iba kabel s nasledujlcimi parametrami:
Vyrobca: MOLEX L L C

Identifikacné kataldgoveé Cislo: TFC 272-5

Teplotna klasifikacia: 75 °C

Klasifikacia podla reakcie na ohen: VW-1, FT2

Ref. ¢islo certifikatu: UL: E319346

Note

Technické Specifikdcie sa mozu zmenit aj bez predchadzajlceho upozornenia.

@ Important!

e Na kabelaz pouzivajte kvalitné kable s certifikaciou pre vonkajSie pouzitie! Nespravna

kabeldZ spdsobuje stratu zaruky! Voda sa mdZe dostat do vnutra kamery cez volné
konce kablov. Pouzivajte iba hladké kruhoveé kable.

e PRED PRIPOJENIM K NAPAJANIU ZASLEPTE NEPOUZITE KONCOVKY KABLOV
(KONCOVE OBJI'I\/IKY) TAK, ABY STE PREDISLI POSKODENIAM V DOSLEDKU SKRATU!
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3.1. ROZLOZENIE KABLOV

Ethernet

I/O (12 pinov)

Napajanie - ® @
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Ethernet
(8 pozicii, M12 X kédovany, samica) ... ... RJ45

Farby vodicov a pozicie RJ45 zodpovedaju tym v dodanom standardnom kabli ETH. Pouzite kvalitny
vonkajsi kabel Cat6.

1 - D1+ (wh/or) 1
2 - D1- (or) 2
3 - D2+ (wh/gr) 3
4 - D2- (gr) 6
5 - D4+ (wh/br) 7
6 - Da- (br) 8
7 - D3- (wh/bl) 5
8 - D3+ (b1) 4

Napajanie
4 pozicii, M12 T kédovany, samec
Vstupné napatie by malo byt pripojené k ACT a AC2. Oba signaly su pripojené k dvom kolikom (a a b)

tak, aby sa umoznil vacsi efektivny priemer kabla/dva vodice pre kazdy potencial. AC1_a a ACT_b sU
pripojené v zariadeni. AC2_a a AC2_b su pripojené v zariadeni.

e Y AT

v,
=

4 Pole Power Connector

Pin Function
1
2 AC 1
3
4 AC 2
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10 (12 pinov)
12 pozicii, M12 A kodovany, samica

Kolik konektora a farebné oznacenie vodicov. Farby zodpovedaju tym v dodanom Standardnom 1/0

kabli.
PIN

e v s B o R L I L

=
| S ]

WIRE FUNCTION
BROWN OPTO_IO_G (default: OPTO_IN_G)
BLUE TA_USER
WHITE RB_USER
GREEN ILL_STR
PINK USB_GND (USB/UART/PWR GND)
YELLOW UsSB_D_P
BLACK USB_D_N
GRAY USB_5V
RED SW_12v_0ouT
PURPLE OPTO_OUT_S
GRAY/PINK OPTO_OUT_G
RED/BLUE |OPTO_IO_S (default: OPTO_IN_S)
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SPECIFIKACIE NAPAJANIA:

Pozadované vstupné napatie zavisi od modelu, pouzite spravny vstup podla vasho modelu! Pri
pouziti kablov zvazte pokles napatia!

Kamera s HDx senzorom | Kamera s FullHD senzorom
AC vstup izolovany 24 - 28V AC (sinusovy)
Nap3janie (typické)* 11 -19W 18 -26 W
Nap4janie (max. / max. s ohrevom) 25/51W 26/52W
Ochrana pred pretazenim poistkou

* -V zavislosti od pouzitia a konfiguracie

1. Pri resetovani napdjania pockajte aspon 10 sekund, kym znova zapnete zdroj
napajania.

2. Priinstalacii zariadenia sa pred zapnutim napadjania uistite, Ze je napajaci kabel pevne
pripojeny ku kamere.

** - Pouzite nasledujucu poistku alebo jej ekvivalent:

Patrénoveé poistky Littelfuse 02183.15MXP

Distributor: Mouser: 576-02183.15MXP

@ Important!

Z bezpecnostnych dovodov pouzite spravnu poistku** na vstupnom napajani pri zdroji.

Vyrobok: Sklenena poistka

Prud: 3,15A

Typ poistky: Casové oneskorenie / Pomalé prepélenie
Velkost poistky: 5 mm x 20 mm

Menovité napatie AC: 250 VAC

Styl montéze: Drziak / klipsy

Minimalna prevadzkova teplota: -55 °C

Maximalna prevadzkova teplota: + 125 °C

Odporucany zdroj napajania s poistkou:

AC/AC transformator:

Typ: BREVE PSS 63/230/24V

Hlavné parametre: 63W, vstup 230Vac, vystup 24Vac, 2,6A, IP30.
Zdroj obstaravania: TME PSS63/230/24V

Ak chcete kameru vypnut (napr. v pripade premiestnenia), odpojte napajaci kabel od
zariadenia uvolnenim skrutkového zaistovacieho mechanizmmu na napdjacom konektore
alebo odpojte napajaci zdroj 24-28 VAC 50Hz z napajacieho kabla kamery.
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SPECIFIKACIE SPUSTACA:
e Vstup: min. 5V, max. 12V Logicky vystup: min. 5V, max. 12V, max. 10mA
e Sirka impulzu: min. 1 ms

Davajte pozor na polaritu.

SCHEMA SPUSTANIA:
£ =y T )
CAMERA ! |
i 2 |
1 R : 10K/ 0.1 ’7:
e OPTO OUT +(max. 10mA) | (¢ . |
/l 1 ]
¥ > E tororw OPTO OUT - (max. 10ma) | (¢ Li
4 1 L OPTOIN +(mex 12VD0) | (¢ 5o 045y G§N|7D |
I I
I
I
I
I
i
I

" VWi
W
J \* IK/1 OPTOIN - (max. 12V DC) | (¢
%m : %

SPECIFIKACIA SERIOVEHO PRIPOJENIA:
Sériovy port kamery vyhovuje Standardu RS 232/485 .

Kabel vedte podla obrazku tak, aby ste zabranili hromadeniu dazdovej vody v zasuvke.
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4. SOFTVEROVE POZIADAVKY

Kamery su vyvinuté tak, aby fungovali bez akéhokolvek Specialneho softvéru.
Poziadavky na softvér:
e Na nastavenie siete s potrebné opravnenia spravcu (Spcialne prava ,root").
e Webovy prehliadac: Mozilla Firefox 52, Microsoft Edge, Google Chrome 51.X.X.X alebo novsie
vydania. Ak je to mozné, aktualizujte svoj prehliadac¢ (Firefox alebo Chrome) na najnovsiu
dostupnu verziu.

VIDAR Install Guide

Ak chcete povolit vSetky funkcie kamery, povolte vo svojom prehliadaci ovladanie
JavaScriptu.

5. PRISTUP KU KAMERE

Kroky pristupu k webovému rozhraniu kamery z prehliadaca:
1. Pripojte kameru k pocitacu alebo sietovému prepinacu a potom zapnite kameru. Po zapnuti

sa obe stavové LED diody (Gervena a zelend na prednej strane kamery) rozsvietia a svietia aj
pocas spustania kamery. Po dokonceni dvakrat zablika zelena statusova LED dioda, pricom
Cervena zhasne, ¢im signalizuje, Ze kamera je pripravena na prevadzku.

2. Zadajte alternativnu IP adresu (alebo IP adresu vasho poditaca) v podsieti 192.0.2.x — kde x

mtifllE — A B

je celé Cislo medzi 1 a 254 okrem 3 — s maskou podsiete 255.255.255.0.
3. Viac informécii najdete v Prilohe.

General | Alternate Configuration

If this computer is used on more than one network, enter the alten
settings below.

(7 Automatic private IP address

f@) User configured

IP address: 192. 0 . 2 5%

Subnet mask: 255,255,255, 0

nition America Ada > Recognition Nordic REQUESTI
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4. Pomocou prikazu ping otestujte komunikaciu s kamerou:
Windows: C: \>ping -t 192.0.2.3
Linux: username@mylinux:~$ ping 192.0.2.3

5. Coskoro sa balik ping vrati: Odpoved z 192.0.2.3. Ak nie:
o najprv skontrolujte LED diody Ethernet na strane pocitaca alebo prepinaca
o skontrolujte, ¢i je IP adresa nastavena spravne; na vlastnu IP adresu PC je mozné pingovat.
o je v prehliadaci nastaveny proxy alebo prehliadac nie je nastaveny na vypnuty rezim.
Ak su tieto prekazky skontrolované a stale neodpoveda, vypnite, zapnite a znova zadajte
predchadzajuci prikaz ping.

6. Spustite prehliada¢ a do panela s adresou zadajte predvolend I[P adresu kamery
(http://192.0.2.3). Potom sa kamera spusti s oprdvneniami sprdvcu a je pripravena na
nastavenie a konfiguraciu.

Ak chcete povolit vSetky funkcie kamery, povolte vo svojom prehliadaci ovladacie prvky
JavaScript a ActiveX.
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6. ODPORUCANA POLOHA KAMERY

Dobré zariadenie ANPR dokaze cCitat evidenéné Cisla vozidiel zo snimok zhotovenych v réznych
podmienkach. Ak vSak chcete dosiahnut viac ako 95% mieru rozpoznavania s kratkymi casmi
rozpoznavania, musite presne vypocitat polohu kamery. NajlepSia poloha je, ak je kamera
nainstalovana na vrchu nad jazdnym pruhom (pozri nizsie).

Ak nie je mozné nad prislusnym cestnym uUsekom namontovat podperu, kameru je mozné
namontovat v blizkosti cesty. V tomto pripade by mal byt uhol medzi osou kamery a smerom
pohybu vozidla minimalny a kamera by mala byt instalovana 1 — 1,5 metra nad svetlometmi vozidiel.

Vzdialenost medzi kamerou a tabulkou s evidenénym ¢islom vozidla je tiez ddlezita. Ak je kamera
prilis daleko od tabulky, znaky nemusia byt dostato¢ne velké na to, aby mohli byt rozpoznané. V
tomto pripade priblizujte, kym nedosiahnete spravnu velkost. Ak je vzdialenost prili$ kratka, moze sa
stat, Ze Cast tabulky presahuje zorné pole kamery (ked je vozidlo blizko jazdného pruhu alebo
tabulka nie je v strede vozidla).

Z hladiska ANPR/LPR je najdodlezitejSia velkost znakov na obrazku. Pre latinské znaky sa odporuca
mat priemernd vysku aspon 16 pixelov, pre arabské alebo iné Specialne znaky sa odporuc¢a mat
vysku 20 pixelov (pretoze su kaligrafickejSie ako latinské znaky). Prilis velké znaky taktieZ nie su
vhodné pre ANPR, preto sa snazte vyhnut nastaveniam, kde je velkost znaku vacésia ako 50 pixelov
na vysku. Sirka Giary znaku na obrazku by mala byt aspon 2 pixely.
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Correct camera position Do not rotate the camera any direction from the horizontal position

Spravne nastavena kamera by mala poskytnut podobnu fotografiu:
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7. SMC RADAR (VOLITELNY)

7.1. PREDPOKLADY

Pre presné meranie musi byt presne uréend geometria instalacie. Je potrebné najst rovnovahu
medzi mnohymi faktormi (zorné pole radaru a kamery, vzdialenost spuste, velkost postavy pre LPR
((level probing radar, radar pre zistovanie drovne hladiny), osvetlenie atd.). Nasledujuca Cast vas
prevedie procesom instalacie.

Radar installation

Sealing rubber in the console
package.

CPARTS-5CR-0087
4x M5x20 HX A2

(1) Important!

MoZno pouZit iba upevnovacie prvky, ktoré su sucastou balenia radaru; pouZitie akejkolvek
inej podloZky a spojovacieho prvku alebo odchylka od montazneho navodu méze mat za
nasledok, ze sa meracie zariadenie stane nevhodnym na autentické meranie rychlosti!
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7.1.1. VSeobecné podmienky

e Pouzivajte metre a stupne.

e VsSetky uhly sa riadia obvyklou konvenciou znamienok: proti smeru hodinovych ruciciek je
kladny.

e Pociatok suradnicového systému je tam, kde sa lava strana cesty stretava s bodom
inStalacie. Os X ukazuje pozdiZ cesty, os Y smeruje dolava. Pozri obrazok

D
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Geometria instalacie zahffa nasledujuce (nie nevyhnutne nezavislé) hodnoty:

oY offset zariadenia, merané od zaciatku/strany cesty.

o Sirka jazdného pruhu

o Elevacny uhol. Dole je zaporny.

o Azimutalny uhol. Vpravo je negativny.

o Vzdialenost spuste

Ak potrebujete, vzdy zmerajte vzdialenost a vypoditajte uhol. V prislusnom rozsahu uhol namerany s
presnostou jedného stupna zhruba zodpoveda vzdialenosti nameranej s presnostou na pol metra.

Radar je z vyroby nastaveny tak, aby bol radar a kamera zarovnané (nie presne, ale na praktické
Ucely).

@ Important!

Neodporuca sa menit nastavenie radarovej konzoly.

Instaldciu mdze vykonat jedna osoba, ale pre dvoch je to ovela jednoduchsie.

7.1.2. Naplanujte si umiestnenie

Dobré miesto inStalacie je zakladom spolahlivej prevadzky. Pri vybere miesta inStalacie méze aj
niekolko desiatok metrov spdsobit neldspech instalacie systému.
e Zvolte si rovny Usek cesty, kde je aspon 20 m / 60 stop pred spustacim bodom, kde su
vozidla uz viditelné pre radar.
e Ak je to mozné, vyhnite sa cestnym uUsekom smerom hore/dolu, kde je spravna
interpretacia/meranie geometrie instalacie komplikovanejsia.
e Vyhybajte sa velkym reflexnym (najma kovovym) struktiram v zornom poli radaru, ako su
znacky, portaly, budovy, stromy atd.
e Zvazte zornu liniu kamery aj radaru. Okluzie znizuju Statistiku zasahowv.
e Upevnite ju na pevné palice/ramena. Oscilacia, vykyv by mal byt minimalny.
e Vacésinu vypoctov je mozné vykonat vopred. Vysledky sa daju pouzit aspon ako kontrola
,Zdravého rozumu” vykonanych merani na mieste.
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7.1.3. Predvolené hodnoty, osvedceny postup

Pevné limity, pouzite tieto hodnoty pri vybere umiestnenia.
e Montazna vyska (H): 4az9m
e Elevacny uhol (E): -9 az -20 stupnov.
e Azimutdlny uhol (A):-15 az 15 stupnov.
e Vzdialenost spuste (TD): 20 az 35 m.

Klucovou hodnotou je elevacia. Na vyber predvoleného elevacného uhla pre vysku instalacie pouzite
nasledujucu tabulku:
InStalacna vyska [m] Elevacia [stupen]
4 11
12
13
15
17
18

O 0| | O o
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7.2.

7.2.1.

7.2.2.
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INSTALACIA

A — PocCiatocné merania

A/1: Zmerajte Sirku jazdného pruhu. Zadajte hodnotu do LW dvoma platnymi Cislicami.
Zmerajte vysku instalacie od zeme az po prednu ¢ast radaru. Zadajte hodnotu do H v dvoch
platnych Cisliciach.

A/1: Zmerajte posun Y od strany cesty k prednej ¢asti radaru. Zadajte hodnotu do Y dvoma
platnymi Cislicami.

B — Zarovnanie

B/1: Pomocou imbusového klti¢a H5 uvolnite Sesthrannu skrutku M8 v konzole tak, aby bolo
mozné zariadenie lahko zarovnat.

B/2: Na zariadenie pouzite vySSie spomenutlu predvolenu elevaciu. Pouzite vstavany
akcelerometer zobrazeny v navode. V tomto kroku sa eSte nesnazte byt velmi presny.

B/3: Zobrazte indikdtor stredu snimky kliknutim na ZAKLADNE NASTAVENIE / ZIVE
ZOBRAZENIE / ROZSIRENIA / Stred snimky.

B/4: Pokuste sa udrzat elevaciu na predtym nastavenej hodnote a nasledujic video stream
otacajte zariadenim, kym nebude stred obrazu

o v strede jazdného pruhu (1 jazdny pruh), pripadne

0 na stredovom zvodidle/&iare (2 pruhy)

0 v pripade monitorovania vacsieho Useku (3 alebo 4 jazdné pruhy) sa poradte s vyrobcom o
obmedzeniach pri planovani miesta.
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e B/5: Teraz skontrolujte, Ci je elevacia v rozmedzi 0,3 stupna od predpisanej hodnoty. V
pripade potreby opravte. Pracujte v malych prirastkoch. Meranie sa zobrazuje kazdu sekundu.
B/6: Tiez skontrolujte, Ci je zobrazené rolovanie mensie ako +/- 0,3 stupna.

B/7: Znova skontrolujte rolovanie, elevaciu a stred obrazu. V pripade potreby opravte.

B/8: Utiahnite skrutku konzoly M8.

B/9: Znova skontrolujte rolovanie, vysku a stred obrazu. V pripade potreby opravte.

B/10: Zadajte elevaciu do E. Vypocita sa vzdialenost spuste a azimutu (hodnoty vSak mozete
prepisat, pozri: C/4 nizsie)

e B/11: Nastavte priblizenie a zaostrenie tak, aby obraz pokryval pruhy a bol zaostreny.

7.2.3. C - Verifikacia

e C/1:Zmerajte zobrazenu vzdialenost spuste (TD) pozdiZ cesty.

e (C/2: Oznacte miesto na povrchu vozovky, kde sa TD stretava so stredovym zvodidlom/cCiarou
(dva jazdné pruhy) alebo so stredovou ¢iarou jazdného pruhu.

e (/3: Skontrolujte, ¢i tento bod priblizne zodpoveda stredu obrazu. Toto je miesto, kde budu
zachytené vozidla.

e C/4: Pri kontrole rychlosti vzmysle zdkonnych predpisov moZno budete musiet zmerat
zarovnanie radaru, ato s pouzitim nezavislého/certifikovaného externého zariadenia. V
tomto pripade ponechajte zarovnanie a upravte opravené namerané hodnoty (Y/H/A/E).
Rozdiel by mal byt minimalny.

e (/5: Volitelny krok - ak je pri instalacii k dispozicii ru¢ny dopplerovsky simulator, odporuca sa
znova skontrolovat polohu meracieho zariadenia pomocou generatora signalu.

7.2.4. Nastavenie D — ANPR

e D/1 - Nastavte ROl (Region-of-Interest, pozndmka prekladatela: oblast zdaujmu)
zodpovedajucu jazdnému pruhu (jazdnym pruhom). Stlacenim tlacidiel konfiguracie
CONFIGURE ROl #1 a CONFIGURE ROl #2 nastavte ROl pre zodpovedajuce jazdné pruhy.
Oznacte a ulozte oblast, v ktorej chcete ndjst poznavacie znacky.

e D/2 - Kliknite na ANPR/ANPR SETTINGS (nastavenia) a vyberte Trigger Frame (spustanie
snimok) pre Preselection (predvyber) aj ANPR Stage (fdza ANPR). Tymto spdsobom sa na
najdenie poznavacich znaciek pouziju predtym definované oblasti zaujmu
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7.3. SPRACOVANE PRIKLADY

KIae 1 2 3 4 5 6
Jazdné 2 1 2 2 2 2
pruhy
LW [m] 3,75 3 3,75 3,75 3,75 3,75
Y [m] 0 1,8 0 0 0 12
H [m] 4 4 6 6 8 8
E [stup.] 11 11 13 13 17 17
A [stup] -10,5 0,8 0,0 -8,3 -8,2 -5,6
TD [m] 20,2 20,6 26,0 25,7 259 26,0
Kosinusova
chyba [%]
Uhol
[stup]
Delta uhol -3 -2 -1 1 2 3
[stup]
3 -0,14 -0,12 -0.08 0.11 0.24 0.41
) -0,32 -0,24 -0.14 0.17 0.36 0.59
7 -0,50 -0,36 -0.20 0.23 0.49 0.77
9 -0,68 -0,49 -0.26 0.29 0.61 0.95
11 -0,86 -0,61 -0.32 0.35 0.73 1.13
13 -1,04 -0,73 -0.38 0.41 0.84 1.31
15 -1,22 -0,84 -0.44 0.47 0.96 1.49
17 -1,40 -0,96 -0.50 0.52 1.08 1.66
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8. UDRZBA/SKLADOVANIE

Kamery su navrhnuté pre 24/7/365 pracu za kazdého pocasia a nevyzaduju Specialnu udrzbu.
Prednu stranu kamery udrzujte Cistl. Pocas procesu Cistenia zabrante poskriabaniu predného
Krytu.

Nepouzivajte kameru v horicom prostredi bez slnecnej clony, pretoze tato bola Specialne
navrhnuta tak, aby poskytovala spravne chladenie vzduchom.

Kamery by sa mali skladovat v prostredi s nizkou vihkostou v rozsahu teplét -40 °C az + 55 °C.
Vzdy pouzivajte tesniace krytky na konektoroch tak, aby bola jednotka kamery vodotesnal Ak sa
nepouzivajl, zaruka straca platnost!

Udrzba zariadeni sa odportca $tvrtrocne. V pripade extrémnych poveternostnych podmienok
CastejSie.

Pocas udrzby sa uistite, ze:

- kamera funguje spravne,

- je oto¢ena do predtym nastaveného smeru,

- upevnenie nie je uvolnene,

- predna strana kamery a samotna kamera su Gisté (Ziadne pavuciny ani iné necistoty nebrania
viditelnosti),

- nie su pritomné Ziadne zvlastnosti (vypary, poskodenie).

gnition Nordic REQUESTINF

gnition Singapore v




VIDAR Install Guide

Priloha

Pridanie alternativnej IP adresy

Windows Vista/Windows 7/Windows 10

1. Kliknite na tlacidlo Start a vyberte polozku Ovladaci Internet Protocol Version 4 (TCP/IPvd) Properties x
panel. General  Altemative Configuration
2. Otvorte Centrum sieti a zdielania. I tis computer 5 used on more thn one ntvark,enter he altematve
3. Kliknite na polozku Spravovat sietoveé pripojenia na O Automatic private P acress
lavej strane Centra sieti a zdielania. ® ser configured
4. Kliknite na sietové pripojenie, pre ktoré chcete pridat IP ;Pbddmk
adresu (ku ktorému je kamera pripojena) a vyberte et gateway:
Vlastnosti. e o s o s
5. Vyberte Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4), kliknite Alternative DNS server . . ]
na Vlastnosti a vyberte kartu Alternativna konfiguracia. e WIS s ]
6. Zvolte Pouzivatel nakonfigurovany a zadajte napr. IP Alternative WINS server: . . ]
adresu 192.0.2.54 a 255.255.255.0 ako masku podsiete ] valdate settings, f changed, upon exi
tak, ako je znazornené na obrazku 1.

Cancel

7.V otvorenych oknach kliknite na OK

Linux

1. Otvorte terminal.

2. Zadajte prikaz ifconfig a zobrazia sa vyhradené Ethernety (napr. eth0).
3. Zadajte nasledujuci prikaz: ifconfig ethY 192.0.2.25

kde Y je bezplatny eth (napr. eth1) a 192.0.2.25 je vzorova adresa IP
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Tieto polozky v menu reStartuju kameru v normalnom rezime alebo v rezime obnovenia. Ak weboveé
rozhranie nie je funkéné (napriklad z dévodu straty IP), je mozné vstupit do rezimu obnovenia
(Recovery Mode) aj pomocou postupu magnetického resetovania.

Postup magnetického resetovania je nasledujuci:
e Zacnite s vypnutym zariadenim.
e Umiestnite magnet na vyznacené miesto
e Zapnite zariadenie (ak je magnet v spravnej polohe, zeleny indikator na prednej strane
kamery zacne velmi rychlo blikat)
e (Odstrante magnet
e Zadajte webové rozhranie s IP 192.0.2.3 (predvolend).

Vstup do rezimu obnovenia kamery Vidar:

Spustenie rezimu obnovenia je mozné realizovat magnetizaciou nasledujucim spdsobom:
Magnetizaciou:

1. Vypnite kameru.

2. Dotknite sa magnetu (nie je su¢astou dodavky) na zadnej strane kamery a podrzte ho na mieste.
Pozrite si obrazky nizSie.

3. Zapnite kameru a pockajte 5 sekund. Ak je magnet v spravnej polohe, zeleny indikator na prednej
strane kamery zacne velmi rychlo blikat.

4. Odstrante magnet.

5. Pripojte sa ku kamere cez jej predvolent (192.0.2.3) IP adresu.

Poloha magnetu na zadnej strane

kamery

Odporucana sila magnetu je 1210 mT (millitesla).
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Umiestnenie nalepky

Nalepka je umiestnena na spodnej strane zariadenia.

Nalepku s ndzvom, IP adresou, MAC adresou (media access control address, tj. adresa
riadenia pristupu k médiam) a sériovym ¢islom kamery najdete na malom kovovom kryte v
spodnej Casti kamery.

UPOZORNENIE!

Zariadenie je vybavené infra LED osvetlovacou jednotkou. Ludské oko nevidi toto svetlo
prichadzajuce z LED diod alebo ho vidi len mierne. Nepozerajte sa do osvetlovacej jednotky priamo z
bezprostrednej blizkosti alebo dlhsie ako 100 sekund. Nedodrzanim tychto opatreni méze dojst
k poSkodeniu oci.
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Kontaktné udaje

Sidlo: Adresa pre ucely servisu:

Adaptive Recognition Hungary Inc. Adaptive Recognition Hungary Inc.

Alkotas utca 41 HU- Ipari Park HRSZ1113/1 HU

1123 Budapest, Madarsko 2074 Perbal Madarsko

Tel.: +36 1 201 9650 Tel.: +36 1 2019650

Fax: +36 1 201 9651 E-mail: rmarequest@adaptiverecognition.com

Web: www.adaptiverecognition.com

Systém technickej podpory Adaptive Recognition Hungary (ATSS) je navrhnuty tak, aby poskytol
najrychlejsiu a najefektivnejsiu pomoc a vy ste sa mohli rychlo vréatit k podnikaniu.
DalSie technické informacie o nasich produktoch najdete na nasej oficialnej webovej stranke.

Informacie tykajuce sa hardvéru, softvéru, priruCiek a ¢asto kladenych otdzok su jednoducho
dostupné pre zakaznikov, ktori sa predtym zaregistrovali na vyhradenu stranku ATSS. Okrem
poskytovania pomoci je stranka tiez navrhnuta tak, aby poskytovala maximalnu ochranu pri sprave
vasich obchodnych informacii a pouzivanych technickych riesent.

Novy uzivatel
Ak je to vasa prva online Ziadost o podporuy, vytvorte si Ucet kliknutim na tento odkaz.

Vracajuci sa pouzivatel

VSetci registrovani zakaznici ATSS dostanu prostrednictvom e-mailu osobny pristupovy odkaz. Ak
ste predtym dostali potvrdzujucu spravu od ATSS, obsahuje vlozeny odkaz, ktory vam umoznuje
bezpecne vstulpit na stranku podpory.

Ak potrebujete pomoc s prihlasenim alebo registraciou, kontaktujte nas na adrese
atsshelp@adaptiverecognition.com
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